KNT109 - BiLGI VE ILETISIM TEKNOLOJISI - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bélimii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Dersin amaci, 6grencilere glinliik hayat ve egitim-6gretim suirecinde gerekli temel bilgisayar kullanim becerisini kazandirmak; bilgisayarlarla ilgili temel yaziim ve
donanim bilgilerini 6grenebilme, Windows isletim sistemini kullanabilme, temel diizeyde kelime isleme ve veri tabani programlarini kullanabilme, sunu (prezantasyon)
hazirlayabilme ve internet ile ilgili kavramlari anlayabilme yetisi kazandirmaktir.

Dersin icerigi

Derste bilgi ve iletisim teknolojisinin temel kavramlari, bilgisayarin calisma sistemi, temel bilgisayar donanim parcalarinin ézellikleri ve calisma prensipleri, Windows isletim
sisteminin ozellikleri ve kullaniimasi, kelime islemci kullanimi, hesap tablosu kullanimi, sunum programi kullanimi, veritabani kullanimi, internet ortami ve yararlanma
yollari ile e-posta kullanimi ve 6zellikleri anlatilmaktadir.

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

Ders Kitabi ve Onerilen Kaynaklar: 1. Gékgce Becit ISCITURK ve Digerleri. Bilgisayara Giris. Eylil 2017. Ankara. Pegem Akademi Pegem Akademi Yayincilik (Onerilen) 2.
Koyuncu, B., Numanoglu, M.,Sevindik, M., Karatas, E., Baga, E., Aydin, A, Tugrul, B. (2006) Temel Bilgisayar Egitimi, Bicaklar Kitabevi 3. Bal, H. C. (2003) Bilgisayar ve
Internet, Akademisyen Yayinevi 4. Pala, Z. (2004) 24 Derste Bilgisayar ve Internet Kullanimi, Tirkmen Kitabevi 5. Henkoglu, T. (2004) Modern Donanim Mimarisi, Pusula
Yayinailik 6. Bahtiyar, Z. (2003) Virusler Ve Guvenlik Bilgisayar Guvenligi icin Temel Kaynak, Pusula Yayinclik Ders Malzemeleri: Projeksiyon, Bilgisayar

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yéntemleri

Ders, teorik anlatimlar ve bilgisayar laboratuvarinda uygulamali calismalarla yiritilmektedir. Ogrencilerin bilgisayar donanimi ve yazilimini tanimalari icin gérsel
materyaller ve 6rnekler kullanilmakta, Windows isletim sistemi ve temel ofis yaziimlarina yonelik uygulamali alistirmalar yapilmaktadir. Soru-cevap ve tartisma
yontemleriyle kavramlarin pekistirilmesi saglanmakta, bireysel ve grup calismalariyla problem ¢ézme becerileri gelistirilmektedir. Ayrica internet, e-posta ve veritabani
uygulamalarina iliskin pratik calismalarla 6grencilerin giinliik yasamda ve mesleki alanda gerekli bilgi-iletisim teknolojisi becerilerini gelistirmeleri desteklenmektedir.
Ders i¢in Onerilen Diger Hususlar

« Ogrencilerin, ders kapsaminda nerilen temel ders kitabini ve ek kaynaklari hafta hafta takip etmesi, « islenen konulara yénelik hazirlik slaytlarinin diizenli olarak
incelenmesi, « Laboratuvar uygulamalarinda yapilan islemlerin raporlanmasi ve dénem boyunca arsivlenmesi, « Yazilim uygulamalarinin bilgisayar ortaminda tekrar
edilmesi 6nerilmektedir.

Dersi Veren Ogretim Elemani Yardimcilari

Dersin Verilisi
Ders ylz ylze yuruttlmekte olup bilgisayar laboratuvarinda uygulamali olarak islenmektedir.
Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gér. Hilal Mutlu

Program Ciktisi

Bilgisayar donanim ve yazilim bilesenlerini aciklayarak isletim sisteminde dosya ve klasorleri yonetebilir.

interneti ve web tarayicilarini kullanarak giivenli erisim saglayip e-posta hizmetlerini yénetebilir.

Kelime islemci yazilimlari ile belgeler olusturup bicimlendirerek rapor hazirlayabilir.

Elektronik tablolama yazilimlarinda veri girisi yaparak formdil ve fonksiyonlarla hesaplama gerceklestirip verileri grafiklerle gorsellestirebilir.
. Sunu hazirlama yazilimlari kullanarak metin, tablo, grafik ve gorsellerle desteklenmis sunumlar hazirlayabilir.
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Haftalik icerikler

Hazirlik Ogretim
Sira Bilgileri Laboratuvar Metodlan Teorik Uygulama

1 Sistemeytkli  Bilgisayar Laboratuvarinda Anlatim, gosterip Bilgisayar donanimini tanimlamak ve ~ Donanim-yazilim ayrimi icin
1.Hafta Ders Bilgisayar bilesenlerinin (CPU, yaptirma, soru— performansi etkileyen faktorleri glinliik yasamdan &rnekler.
Notu, RAM, HDD, SSD) fiziksel ve cevap. aciklamak, yazilim ve uygulama
Bilgisayara Giris gorsel tanitimi. yazilimlarini ayirt etmek, ag kavramini
kitabr: Bolim 1- ve internete baglanma yontemlerini
2,sf. 1-20 aciklamak.

2 Sistemeylkli  Bilgisayar Laboratuvarinda Anlatim, gésterip isletim sistemlerinin temel gérevlerini  Bilgisayar Laboratuvarinda
2 Hafta Ders Windows isletim sistemi temel yaptirma, soru-  agiklamak ve farkli tirlerini (Windows, ~Windows igletim sistemi temel
Notu, ayarlari (masaustd, saat, dil, cevap.bireysel Linux, MacOS) karsilastirmak. ayarlari (masaustd, saat, dil,
Bilgisayara Giris goriintl) uygulama. calisma. gorintd) uygulama.
kitabr: Bolim 2,

sf.21-30



Sira

10

1

12

13

Hazirhik
Bilgileri

Sisteme yuklu
3.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: Bolim 3,
sf. 31-45

Sisteme yukla

4 Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi:Bolum 4,
sf. 46-65

Sisteme yUklu
5.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi:Bolim 4,
sf. 66-85

Sisteme yukla
6.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi:BoIim 5,
sf.86-110

Sisteme yUklu

7 Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi:Bolim 5,
sf. 111-130

Sisteme yukla
9.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: B&lim 5,
sf. 111-130

Sisteme yukla
10.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: B&IUm 6,
sf. 131-150

Sisteme yukla
11.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: B&lim 6,
sf. 151-160

Sisteme yukla
12.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: B&IUm 6,
sf. 161-170

Sisteme yUklu
13.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: Bolim 7,
sf.171-185

Laboratuvar

Bilgisayar Laboratuvarinda
Windows dosya yonetimi
uygulamasi(Dosya olusturma,
tasima, kopyalama),
Chrome/Edge tarayici ayarlari
yapilmasi.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Gmail/Outlook hesabi
olusturma ve temel kullanim,
Web tabanli formlari doldurma,
dosya indirme.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Uygulamali e-posta génderme
ve spam filtreleme, E-posta
etiketleri kullanma, gtivenlik
kurallari uygulama.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Word Uzerinde uygulamali
dokiman hazirlama, Belge
bicimlendirme, paragraf
diizenleme calismalari yapma.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Word lizerinde tablo ve
grafiklerle rapor hazirlama,
yazim ve dil bilgisi denetimi
uygulama.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Word'de proje raporu
hazirlama, Kaynakga ekleme,
icindekiler tablosu olusturma
calismalari.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Excel'de 6grenci not listesi
hazirlama, veri listesi
olusturma.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Excel'de maas hesaplama
tablosu olusturma, Standart
fonksiyonlarla hesaplama
calismalari.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Excel'de satis raporu grafigi
hazirlama, Veri gorsellestirme,
grafik olusturma, ¢ikti alma
uygulamalari.

Bilgisayar Laboratuvarinda
PowerPoint ile ders sunumu
hazirlama, Slayt goriinim
modlari Gizerinde uygulama.

Ogretim
Metodlan
Anlatim, gosterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢6zme
yontemi.

Anlatim, gOsterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢ézme
yontemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢6zme
yontemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru—
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢ézme
yoéntemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢ézme
yontemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢6zme
yontemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢ézme
yontemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢6zme
yontemi.

Anlatim, gosterip
yaptirma, soru—
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢6zme
yontemi.

Anlatim, gdsterip
yaptirma, soru-
cevap. Gosterip
yaptirma,
problem ¢6zme
yontemi.

Teorik

Dosya yonetimi ve klasor yapilarini
aciklamak, internet tarayicisinin temel
ozelliklerini tanimlamak ve kullanmak.

internet ve elektronik posta yénetimini
aciklamak, web tabanh 6grenme

ortamlarini tanimlamak ve etkin
kullanmak.

Elektronik posta yonetimini agiklamak,
e-posta yazma, cevaplama, iletme ve
dosya ekleme islemlerini uygulamak,
web tabanl 6grenme ortamlarini

tanimlamak ve etkin kullanmak.

Kelime islemci programinda dokiiman
a¢ma, kaydetme, bicimlendirme ve

klclk boyutlu dosya olusturma
islemlerini uygulamak.

Kelime islemci programinda tablo
ekleme, resim ekleme ve adres mektup
birlestirme islemlerini uygulamak.
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Kelime islemci programinda uzun
belgelerle calismak, baslk stillerini

uygulamak ve igerik tablosu
olusturmak.

Elektronik tabloda hiicrelere veri

girmek, verileri kopyalamak ve

satir/sttun diizenleme islemlerini

uygulamak.

Elektronik tabloda matematiksel ve
mantiksal formuller olusturmak ve

uygulamak.

Elektronik tabloda grafikler olusturmak,
sayfa dizenini uygulamak ve ¢ikti alma

islemlerini gerceklestirmek.

Sunu hazirlama programinda sunu
agmak, kaydetmek ve metin diizenleme

islemlerini uygulamak.

Uygulama

Bilgisayar Laboratuvarinda
Windows dosya yonetimi
uygulamasi(Dosya olusturma,
tasima, kopyalama),
Chrome/Edge tarayici ayarlari
yapilmasi.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Gmail/Outlook hesabi
olusturma ve temel kullanim,
Web tabanli formlari doldurma,
dosya indirme.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Uygulamali e-posta génderme
ve spam filtreleme, E-posta
etiketleri kullanma, gtivenlik
kurallari uygulama.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Word tzerinde uygulamal
dokiman hazirlama, Belge
bicimlendirme, paragraf
diizenleme calismalari yapma.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Word lizerinde tablo ve
grafiklerle rapor hazirlama,
yazim ve dil bilgisi denetimi
uygulama.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Word'de proje raporu
hazirlama, Kaynakga ekleme,
icindekiler tablosu olusturma
calismalari.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Excel'de 6grenci not listesi
hazirlama, veri listesi
olusturma.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Excel'de maas hesaplama
tablosu olusturma, Standart
fonksiyonlarla hesaplama
cahismalari.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Excel'de satis raporu grafigi
hazirlama, Veri gorsellestirme,
grafik olusturma, cikti alma
uygulamalari.

Bilgisayar Laboratuvarinda
PowerPoint ile ders sunumu
hazirlama, Slayt goriinim
modlari tizerinde uygulama.



Sira

14

15

Hazirhik
Bilgileri

Sisteme yukla
14 Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris
kitabi: Bolim 7,
sf. 186-200

Sisteme yukla
15.Hafta Ders
Notu,
Bilgisayara Giris

Laboratuvar

Bilgisayar Laboratuvarinda
Powerpoint'te Gorsellik ve
animasyonlarla sunum
gelistirme, grafik ekleme, resim
diizenleme, Efektler ve gegisler
uygulama.

Bilgisayar Laboratuvarinda
ogrencilerin kendi sunumlarini
hazirlamasi ve sinifta
paylagmasi, sunum provalari.

kitabi: Bolim 7,
sf.201-210
is Ykleri

Aktiviteler

Vize

Final

Derse Katihm

Uygulama / Pratik
Laboratuvar

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Odev

Teorik Ders Anlatim

Degerlendirme

Aktiviteler
Ara Sinav

Final

Ogretim
Metodlan

Teorik

Anlatim, gosterip Sunu hazirlama programinda grafik
yaptirma, soru— ekleme ve resim diizenleme islemlerini
cevap. Gosterip  uygulamak.

yaptirma,

problem ¢6zme

yoéntemi.

Anlatim, gosterip Sunu hazirlama programinda
yaptirma, soru—  profesyonel sunum tekniklerini
cevap. Gosterip  uygulamak ve sunum sirasinda dikkat

yaptirma,

edilecek hususlari aciklamak.

problem ¢ézme

yontemi.

Uygulama

Bilgisayar Laboratuvarinda
Powerpoint'te Gorsellik ve
animasyonlarla sunum
gelistirme, grafik ekleme, resim
diizenleme, Efektler ve gegisler
uygulama.

Bilgisayar Laboratuvarinda
ogrencilerin kendi sunumlarini
hazirlamasi ve sinifta
paylagsmasi, sunum provalari.

Sayisi Siiresi (saat)
1 1,00
1 1,00
7 1,00
14 1,00
14 1,00
6 1,00
6 1,00
5 2,00
5 2,00
6 1,00
14 2,00

Agirhigi (%)
40,00
60,00



Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Ogrenme Ciktisi iliskisi

PC.1 PC.2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 PC 14

6c.1 5 3 3 4 4 4 2 2 3 1 1 1 2 2
6¢C.2 4 3 4 5 3 4 2 3 3 2 1 1 2 2
6¢.3 3 2 3 4 4 5 2 3 4 1 1 1 2 2
0¢C.4 3 2 3 5 5 5 3 3 4 1 1 1 2 2
0¢.5 3 2 3 4 4 5 3 3 4 1 1 1 2 2
Tablo

P.C. 1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: s saghgi ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite stirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C.4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yaziim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢6ziim Onerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dustincelerini yazili ve sozll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve éngoriilemeyen karmasik sorunlari c6zmek icin ekip tyesi olarak sorumluluk alir
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilturel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10: Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.C. 12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

P.C. 13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

P.C. 14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.

0.C. 1: Bilgisayar donanim ve yazilim bilesenlerini aciklayarak isletim sisteminde dosya ve klasérleri yénetebilir.

0.C.2: interneti ve web tarayiclarini kullanarak giivenli erisim saglayip e-posta hizmetlerini yénetebilir.

0.C.3:  Kelime islemci yazilimlari ile belgeler olusturup bicimlendirerek rapor hazirlayabilir.

0.C.4:  Elektronik tablolama yazilimlarinda veri girisi yaparak formiil ve fonksiyonlarla hesaplama gerceklestirip verileri grafiklerle gérsellestirebilir.

0.C.5: Sunu hazirlama yaziimlari kullanarak metin, tablo, grafik ve gérsellerle desteklenmis sunumlar hazirlayabilir.



KNT109 - INFORMATION AND COMMUNICATION TECHNOLOGY - Meslek Yiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bolimu
General Info

Objectives of the Course

The aim of the course is to provide students with the basic computer usage skills necessary for daily life and education; to learn basic software and hardware
information about computers, to use the Windows operating system, to use basic word processing and database programs, to prepare presentations and to
understand concepts related to the internet.

Course Contents

The course covers the basic concepts of information and communication technology, the operating system of a computer, the features and operating principles of basic
computer hardware components, the features and use of the Windows operating system, the use of word processors, spreadsheets, presentation programs, databases,
the internet and how to use them, and the use of e-mail and its features.

Recommended or Required Reading

Textbook and Recommended Resources: 1. Gékge Becit ISCITURK and Others. Introduction to Computers. September 2017. Ankara. Pegem Academy Pegem Academy
Publishing (Recommended) 2. Koyuncu, B., Numanoglu, M., Sevindik, M., Karatas, E., Bagai, E., Aydin, A., Tugrul, B. (2006) Basic Computer Education, Bigaklar Bookstore
3. Bal, H. C. (2003) Computer and Internet, Akademisyen Publishing 4. Pala, Z. (2004) Computer and Internet Use in 24 Lessons, Tirkmen Bookstore 5. Henkoglu, T.
(2004) Modern Hardware Architecture, Pusula Publishing 6. Bahtiyar, Z. (2003) Viruses and Security: A Basic Resource for Computer Security, Pusula Publishing Course

Materials: Projector, Computer

Planned Learning Activities and Teaching Methods

The course consists of theoretical explanations and practical work in the computer laboratory. Visual materials and examples are used to familiarize students with
computer hardware and software, and practical exercises are conducted on the Windows operating system and basic office software. Question-and-answer and
discussion methods reinforce concepts, and individual and group work develop problem-solving skills. Furthermore, practical work on the internet, email, and database
applications supports students in developing the necessary information and communication technology skills for daily life and professional careers.

Recommended Optional Programme Components

« It is recommended that students follow the recommended core textbook and supplementary resources week by week. « Regularly review the preparation slides for the
topics covered. « Report and archive laboratory work throughout the semester. « Repeat software applications on a computer.

Instructor's Assistants

Presentation Of Course

The course is conducted face-to-face and is practiced in the computer laboratory.

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Inst. Hilal Mutlu

Program Outcomes

U W=

Weekly Contents

Order Preparationinfo

1  Week 1 Lecture
Notes, Introduction

to Computers book:

Chapters 1-2, pp.
1-20, loaded into
the system

2  Week 2 Lecture
Notes, Introduction

to Computers book:

Chapter 2, pp. 21—
30, loaded into the
system

Laboratory

Physical and visual
presentation of computer
components (CPU, RAM,
HDD, SSD) in the Computer
Laboratory.

Implementation of basic
Windows operating system
settings (desktop, clock,
language, display) in the
Computer Lab.

. Can explain computer hardware and software components and manage files and folders in the operating system.
. Can use the internet and web browsers to ensure secure access and manage e-mail services.

. Can prepare reports by creating and formatting documents with word processing software.

. Can visualize data with charts by entering data into spreadsheet software and performing calculations using formulas and functions.
. Can prepare presentations supported with text, tables, charts, and visuals using presentation software.

TeachingMethods Theoretical

Lecture,
demonstration,
question and
answer.

Lecture,
demonstration,
question and
answer, individual
work.

Define computer hardware and
explain performance factors,
distinguish between software and
application software, and explain
the concept of networks and
methods of connecting to the
internet.

Explain the basic functions of
operating systems and compare
different types (Windows, Linux,
MacOS).

Practise

Examples from daily life for
the distinction between
hardware and software.

Bilgisayar Laboratuvarinda
Windows isletim sistemi
temel ayarlari (masadistd,
saat, dil, gériintt) uygulama.



Order Preparationinfo

3

10

11

Week 3 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 3, pp.31-
45, loaded into the
system

Week 4 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 4, pp. 46—
65, uploaded to the
system

Week 5 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 4, pp. 66—
85, uploaded to the
system

Week 6 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 5, pp. 86—
110, uploaded to
the system

Week 7 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 5, pp. 111-
130, uploaded to
the system

Week 9 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 5, pp. 111-
130, loaded into the
system

Week 10 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 6, pp. 131-
150, loaded into the
system

Week 11 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 6, pp. 151-
160, loaded into the
system

Laboratory

Windows file management
application (creating, moving,
copying files), Chrome/Edge
browser settings in the
Computer Lab.

Creating and using a
Gmail/Outlook account in the
Computer Lab, filling out
web-based forms,
downloading files.

Hands-on email sending and
spam filtering in the
Computer Lab, using email
labels, applying security rules.

Practical document
preparation, document
formatting, and paragraph
editing on Word in the
Computer Laboratory.

In the Computer Lab,
preparing reports with tables
and graphs on Word and
practicing spelling and
grammar check.

In the Computer Laboratory,
activities such as preparing a
project report in Word,
adding a bibliography, and
creating a table of contents
are carried out.

Preparing student grade lists
and creating data lists in Excel
in the Computer Laboratory.

Creating a salary calculation
table in Excel in the Computer
Laboratory, calculation
exercises with standard
functions.

TeachingMethods Theoretical

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Explain file management and folder
structures, define and use the basic
features of an internet browser.

Explain internet and email

management, define web-based
learning environments, and use

them effectively.

Explain email management, apply
email writing, replying, forwarding,
and file attachment, define web-
based learning environments, and

use them effectively.

Apply opening, saving, formatting,
and creating small-size documents

in a word processor.

Apply table insertion, image
insertion, and mail merge

operations in a word processor.

ARA SINAV

Work with long documents in a
word processor, apply heading

styles, and create a table of
contents.

Enter data into cells in a

spreadsheet, copy data, and apply
row/column editing operations.

Create and apply mathematical and
logical formulas in a spreadsheet.

Practise

Windows file management
application (creating,
moving, copying files),
Chrome/Edge browser
settings in the Computer
Lab.

Creating and using a
Gmail/Outlook account in
the Computer Lab, filling out
web-based forms,
downloading files.

Hands-on email sending and
spam filtering in the
Computer Lab, using email
labels, applying security
rules.

Practical document
preparation, document
formatting, and paragraph
editing on Word in the
Computer Laboratory.

In the Computer Lab,
preparing reports with
tables and graphs on Word
and practicing spelling and
grammar check.

In the Computer Laboratory,
activities such as preparing a
project report in Word,
adding a bibliography, and
creating a table of contents
are carried out.

Preparing student grade lists
and creating data lists in
Excel in the Computer
Laboratory.

Creating a salary calculation
table in Excel in the
Computer Laboratory,
calculation exercises with
standard functions.



Order Preparationinfo

12  Week 11 Lecture

Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 6, pp. 161-
170, loaded into the

system

13  Week 13 Lecture
Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 7, pp. 171-
185, installed on

the system

14 Week 14 Lecture

Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 7, pp. 186—
200, loaded into the

system

15 Week 15 Lecture

Notes, Introduction
to Computers book:
Chapter 7, pp. 201-
210, uploaded to
the system

Workload

Activities

Vize

Final

Derse Katihm
Uygulama / Pratik

Laboratuvar

Ders Oncesi Bireysel Calisma

Ders Sonrasi Bireysel Calisma

Ara Sinav Hazirlik
Final Sinavi Hazirlik
Odev

Teorik Ders Anlatim

Assesments

Activities
Ara Sinav

Final

Laboratory

In the Computer Lab,
preparing sales report
graphics in Excel, data
visualization, creating
graphics, and printing
applications.

Preparing lesson
presentations with
PowerPoint in the Computer
Laboratory, practicing on
slide view modes.

In the Computer Lab,
developing presentations
with visuals and animations
in Powerpoint, adding
graphics, editing images,
applying effects and
transitions.

Students prepare their own
presentations in the
Computer Laboratory and
share them in class,
presentation rehearsals.

Number

1
1
7
14
14

- O U1 U1 O

TeachingMethods Theoretical

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Create charts in a spreadsheet,
apply page layout, and perform
printing operations.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Open, save, and edit text in a
presentation program.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Insert graphics and edit images in a
presentation program.

Lecture,
demonstration,
question and
answer.
Demonstration,
problem-solving
method.

Apply professional presentation
techniques in a presentation
program and explain the points to
consider during a presentation.

PLEASE SELECT TWO DISTINCT LANGUAGES
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
2,00
2,00
1,00
2,00

Weight (%)
40,00
60,00

Practise

In the Computer Lab,

preparing sales report
graphics in Excel, data
visualization, creating
graphics, and printing
applications.

Preparing lesson
presentations with
PowerPoint in the Computer
Laboratory, practicing on
slide view modes.

In the Computer Lab,
developing presentations
with visuals and animations
in Powerpoint, adding
graphics, editing images,
applying effects and
transitions.

Students prepare their own
presentations in the
Computer Laboratory and
share them in class,
presentation rehearsals.
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P.O.1 P.O.2
L.O.1
L.O.2
L.O.3
L.O.4

w w w M~ U
DN NN W w

L.O.5

P.O.3:

P.O.4:

P.O.5:

P.0.6:

P.0.7:

P.0.8:

P.0.9:

P.0.10:

P.O.11:

P.0.12:

P.0.13:

P.0.14:

LO.1:

LO.2:

LO.3:

LO.4:

LO.5:

P.0.3 P.O.4 PO.5 PO.6 PO.7 PO.8 PO.9 PO.10 P.O.11 P.0.12 P.0.13 P.O. 14
4

3 4 4 2 2 3 1 1 1 2 2
4 5 3 4 2 3 3 2 1 1 2 2
3 4 4 5 2 3 4 1 1 1 2 2
3 5 5 5 3 3 4 1 1 1 2 2
3 4 4 5 3 3 4 1 1 1 2 2

Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

is saghgr ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
Meslegi ile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢éziim Gnerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

Bilgi ve beceriler diizeyinde distincelerini yazil ve so6zli iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
Alani ile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngériilemeyen karmasik sorunlari cgzmek igin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

Alant ile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltlrel ve etik degerlere
sahiptir.

Bir yabanai dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.

Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalar giderir.

PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri igin yaziim gelistirir.

Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.

Bilgisayar donanim ve yazilim bilesenlerini agiklayarak isletim sisteminde dosya ve klasorleri yonetebilir.

interneti ve web tarayiclarini kullanarak giivenli erisim saglayip e-posta hizmetlerini yénetebilir.

Kelime islemci yazilimlari ile belgeler olusturup bicimlendirerek rapor hazirlayabilir.

Elektronik tablolama yazilimlarinda veri girisi yaparak formtl ve fonksiyonlarla hesaplama gerceklestirip verileri grafiklerle gorsellestirebilir.

Sunu hazirlama yazilimlari kullanarak metin, tablo, grafik ve gorsellerle desteklenmis sunumlar hazirlayabilir.
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Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Dersin amaci, 6grencilere sayisal sistemlerin temel ilkelerini 6grenebilme, mantiksal ifadeleri sadelestirebilme, temel kombinasyonel devreleri tasarlayabilme ve ADC/DAC
devrelerini gercek uygulamalarla iliskilendirebilme yetisi kazandirmaktir.

Dersin Igerigi

Bu derste sayi sistemlerini tanimlayarak farkli sistemler arasinda dontstim yapabilme, mantiksal kapilari uygulayarak dogruluk tablolari olusturma ve devre 6rnekleri
gelistirme, Boolean cebiri ve De Morgan teoremi ile mantiksal ifadeleri sadelestirme, Karnaugh haritalari kullanarak devre tasarimi yapma, kombinasyonel devreleri
(toplayici, cikaric, karsilastirici, kodlayicl, kod ¢oztici, veri segici vb.) kurup test etme, verilen problemleri mantik fonksiyonlarina donustirerek ¢éziim gelistirme ve zaman
diyagramlari olusturma becerileri kazandirilmaktadir. Ayrica analog-dijital (ADC) ve dijital-analog (DAC) doénustirictlerin tanimlanmasi, ¢alisma prensiplerinin
aciklanmasi ve devre uygulamalarinin gerceklestiriimesi ele alinmaktadir.

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

Dersin Kitaplari 1. Ekiz, H. (2010). Mantik Devreleri Sayisal Elektronik. istanbul: Degisim Yayinlari. 2. Selek, H. S. (2013). Mantik Devreleri 1 - Sayisal Elektronik. Ankara:
Seckin Yayincilik. 3. Bereket, M. & Tanyeri, E. (2015). Dijital Elektronik. Dersin Malzemeleri « Dizlstl bilgisayar ¢ Projeksiyon cihazi « Sayisal elektronik deney seti Ek
Kaynaklar 1. Floyd, T. L. (2014). Digital Fundamentals. Pearson Education. 2. Tokheim, R. L. (2003). Digital Electronics: Principles and Applications. McGraw-Hill. 3. Brown,
S. & Vranesic, Z. (2013). Fundamentals of Digital Logic with VHDL Design. McGraw-Hill. 4. Usta, S. (2008). Sayisal Elektronik Devreler ve Uygulamalari. Ankara: Nobel
Yayinlari.

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yéntemleri

Ders, teorik anlatim ve uygulamali laboratuvar calismalariyla yiritilmektedir. Ogrencilerin kavramlari icsellestirmeleri icin tartisma ve soru-cevap yéntemleri
kullanilmakta, bireysel ve grup calismalariyla problem ¢ézme becerileri gelistirilmektedir. Bilgisayar destekli devre tasarim programlari ve deney setleri araciligiyla devre
tasarimi ve simiilasyon uygulamalari yapiimakta, proje hazirlama ve sunum etkinlikleriyle 6grenme pekistirilmektedir.

Ders icin Onerilen Diger Hususlar

Ogrencilerin ders notlarini diizenli olarak takip etmeleri, énerilen kaynak kitaplardan konulari paralel sekilde okumalari ve &zellikle &rnek soru ve devre uygulamalarini
cozmeleri tavsiye edilir. Laboratuvar uygulamalarina hazirlikli gelmeleri, bilgisayar destekli devre tasarim programlarini etkin bicimde kullanmalari ve haftalik uygulama
calismalarini diizenli yapmalari 6grenme surecini destekleyecektir.

Dersi Veren Ogretim Elemani Yardimcilar

Dersin Verilisi

Ders yliz yiize yurittlmekte olup uygulamalari Elektronik Laboratuvarinda yapilmaktadir.

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gér. Hilal Mutlu

Program Ciktisi

. Sayi sistemleri ile islem yaparak farkli sistemler arasinda dontistim gerceklestirebilir.

Mantiksal kapilari kullanarak dogruluk tablolarina gore devreler olusturabilir.

Boolean cebiri, De Morgan teoremi ve Karnaugh haritalarini kullanarak mantiksal ifadeleri sadelestirebilir.
. Toplayic, gikarial, karsilastirici, kodlayici, kod ¢éziicli ve veri secici/dagrtici devreleri kurup test edebilir.

. Verilen bir problemi mantik fonksiyonuna donusttirerek devre semasi ve zaman diyagrami olusturabilir.

. ADC ve DAC devrelerini kullanarak giris—cikis iliskilerini dlcebilir.

ouv s wN =

Haftalik icerikler

Hazirhk
Sira Bilgileri Laboratuvar Ogretim Metodlan Teorik Uygulama

1 Sistemeyukli 1. Elektronik Laboratuvarinda Anlatma Yontemi, Analog ve sayisal kavramlarini Elektronik Laboratuvarinda
Hafta Ders Notu, Sayisal Elektronik Deney Setleri  Gosterip Yaptirma  tanimlamak, aralarindaki Sayisal Elektronik Deney Setleri
Mantik devreleri ve Laboratuvar Cihazlarinin Yontemi, Problem farklari agiklamak ve ve Laboratuvar Cihazlarinin
Sayisal Elektronik Tanitimi (Gug kaynady, 6lcl Cozme Yontemi, orneklerle karsilastirmak. Tanitimi (GUg¢ kaynagy, 6lcl
kitabi: sf. 1-10 aletleri, breadboard, entegre Soru Cevap, Grup aletleri, breadboard, entegre

setleri, LED, direnc, kablolar) Calisma Yontemi setleri, LED, direnc, kablolar)

2 Sistemeylkli 2. Elektronik laboratuvarinda Anlatma Yontemi, Sayi sistemlerini tanimlamak, Elektronik laboratuvarinda
Hafta Ders Notu, bireysel breadboard kullanimi ve Gosterip Yaptirma sayI sistemleri arasinda bireysel breadboard kullanimi ve
Mantik Devreleri devre kurma calismalari Yontemi, Problem donlisim yapmak ve devre kurma calismalari
Sayisal Elektronik Cozme Yontemi, orneklerle uygulamak.

Kitabi: Sayfa: 11- Soru Cevap, Bireysel

28 Calisma Yontemi



Sira

10

11

12

Hazirhik
Bilgileri

Sisteme yukla 3.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa: 30-
42

Sisteme yukla 4.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa: 45-
65

Sisteme yukla 5.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa: 67-
87

Sisteme yuklU 6.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa: 80-
87

Sisteme yukld 7.

Hafta Ders Notu,

Mantik Devreleri

Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa: 89-

109

Sisteme yukla 9.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa:
110-129

Sisteme yukld 10.

Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa:
133-143

Sisteme yukla 11.

Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa:
143-154

Sisteme yuklu 12.

Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa:
240-268

Laboratuvar

Elektronik laboratuvarinda Sayi
sistemlerinde aritmetik islem
uygulamalari, multimetre
kullanimi, direnc okuma ve d6lgme
calismalari

Elektronik Laboratuvarinda
sayisal ve alfasayisal kod
cevrimleri, entegre kullanim
calismalari

Elektronik Laboratuvarinda
Boolean kurallari ile lojik
denklemlerin gosterimi,
osilaskop kulanimi.

Elektronik Laboratuvarinda
Demorgen teoremi uygulamasi,
lehim uygulama galismalari.

Elektronik Laboratuvarinda Lojik
Kapilarin Elektriksel
Gergeklenmesi, entegre
datasheet inceleme calismalari.

Elektronik Laboratuvarinda AND,
OR, NOT kapilarini entegre
devrelerle gerceklestirme ve
deney setlerinde uygulama.

Elektronik Laboratuvarinda
NAND, NOR, XOR kapilarini
entegre devrelerle gerceklestirme
ve deney setinde uygulama.

Elektronik Laboratuvarinda
Karnough Haritasiyla Lojik Devre
Tasarimlarini deney setlerinde
gerceklestirme.

Elektronik Laboratuvarinda Yarim
toplayici ve tam toplayici
devreleri lojik kapilar kullanarak
gerceklestirme.

Ogretim Metodlan

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yoéntemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yoéntemi,
Gosterip Yaptirma
Yoéntemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yoéntemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yoéntemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Teorik

Sayi sistemlerinde aritmetik
islemleri (toplama, ¢ikarma,
carpma, bélme) agiklamak ve

orneklerle uygulamak.

Kodlama sistemlerini
tanimlamak, farkli kod

turlerini (BCD, Gray, ASCIl vb.)
aciklamak ve érneklerle

uygulamak.

Boolean cebirinin temel
kurallarini agiklamak, lojik
ifadeleri sadelestirmek ve

orneklerle uygulamak.

Lojik ifadelerin temel
acihmlarini aciklamak,

standart (toplamlarin carpimi
ve carpimlarin toplami)
ifadeleri tanimlamak ve

orneklerle uygulamak.

Temel lojik kapilari (AND, OR,
NOT) ve tlrev kapilari (NAND,

NOR, XOR, XNOR)
tanimlamak, dogruluk

tablolarini olusturmak ve
devrelerde uygulamak.

ARA SINAV

Lojik ifadeleri lojik elemanlarla
gerceklestirmek, dogruluk
tablolarindan devre tasarimi
yapmak ve devrelerin isleyisini

analiz etmek.

Karnaugh haritalarini

kullanarak lojik ifadeleri

sadelestirmek ve

sadelestirilmis ifadelerden
devre tasarimi yapmak.

Karnaugh haritasini kullanarak

Boolean esitliklerini
sadelestirmek ve

sadelestirilmis ifadelerden
devre tasarimi yapmak.

Karsilastirici ve aritmetik islem
devrelerini tanimlamak,

calisma prensiplerini
agtklamak ve devre

tasarimlarini gerceklestirmek.

Uygulama

Elektronik laboratuvarinda Sayi
sistemlerinde aritmetik islem
uygulamalari, multimetre
kullanimi, direnc okuma ve 6lgme
calismalari

Elektronik Laboratuvarinda
sayisal ve alfasayisal kod
cevrimleri, entegre kullanim
calismalari

Elektronik Laboratuvarinda
Boolean kurallari ile lojik
denklemlerin gdsterimi, osilaskop
kulanimi.

Elektronik Laboratuvarinda
Demorgen teoremi uygulamasi,
lehim uygulama galismalari.

Elektronik Laboratuvarinda Lojik
Kapilarin Elektriksel
Gerceklenmesi, entegre datasheet
inceleme calismalari.

Elektronik Laboratuvarinda AND,
OR, NOT kapilarini entegre
devrelerle gerceklestirme ve
deney setlerinde uygulama.

Elektronik Laboratuvarinda
NAND, NOR, XOR kapilarini
entegre devrelerle gerceklestirme
ve deney setinde uygulama.

Elektronik Laboratuvarinda
Karnough Haritasiyla Lojik Devre
Tasarimlarini deney setlerinde
gerceklestirme.

Elektronik Laboratuvarinda Yarim
toplayici ve tam toplayici
devreleri lojik kapilar kullanarak
gerceklestirme.



Sira

13

14

Hazirhik
Bilgileri

Sisteme yukla 13.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik
Kitabi: Sayfa:
199-218

Sisteme yuklu 14.
Hafta Ders Notu,
Mantik Devreleri
Sayisal Elektronik

Laboratuvar

Elektronik Laboratuvarinda
Encoder ve Decoder, devrelerinin
gerceklestirilerek calismalarinin
incelenmesi.

Elektronik Laboratuvarinda
multiplexer ve demultiplexer
devrelerinin gerceklestirilerek
calismalarinin incelenmesi.

Kitabi: Sayfa:
219-239

15 Sisteme yuklu 15. Elektronik Laboratuvarinda
Hafta Ders Notu, ADC0804 &zelliklerini anlama ve
Mantik Devreleri uygulamasini yapma.

Sayisal Elektronik

Kitabi: Sayfa:
275-295
s Yikleri

Aktiviteler

Vize

Final

Laboratuvar

Uygulama / Pratik

Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Derse Katihm

Teorik Ders Anlatim

Degerlendirme

Aktiviteler
Ara Sinav

Final

Ogretim Metodlan

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Grup
Calisma Yontemi

Anlatma Yoéntemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Grup
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip Yaptirma
Yontemi, Problem
Cozme Yontemi,
Soru Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Teorik

Kodlama ile ilgili lojik devreleri
(kodlayici, kod ¢oziicd,
coklayici, ayristiricr)
tanimlamak, calisma
prensiplerini aciklamak ve
devre tasarimlarini
gerceklestirmek.

Veri secicileri (multiplexer) ve
veri dagiticilari (demultiplexer)
tanimlamak, calisma
prensiplerini aciklamak ve
devre tasarimlarini
gerceklestirmek.

Analog—dijital (ADC) ve dijital-

Uygulama

Elektronik Laboratuvarinda
Encoder ve Decoder, devrelerinin
gerceklestirilerek calismalarinin
incelenmesi.

Elektronik Laboratuvarinda
multiplexer ve demultiplexer
devrelerinin gerceklestirilerek
calismalarinin incelenmesi.

Elektronik Laboratuvarinda

analog (DAC) donusturiculeri  ADC0804 ozelliklerini anlama ve

tanimlamak, calisma
prensiplerini agiklamak ve
devre uygulamalarini
gerceklestirmek.

uygulamasini yapma.

Sayisi Siiresi (saat)
1 1,00
1 1,00
14 1,00
14 1,00
5 2,00
5 2,00
5 1,00
5 1,00
14 1,00
14 2,00

Agirhgi (%)

40,00
60,00
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PC.1 PC.2 PC.3 PC.4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 P.C11 P.C.12 P.C.13 P.C.14
6¢.1 5 1 3 2 3 1 1 1 4
6¢c.2 5 1 2 3 3 1 1 1 5
6¢.3 5 1 4 3 4 3 1 1 1 5
0C.4 5 1 3 4 3 3 1 1 1 5 3
0C.5 5 1 4 3 5 2 3 2 1 1 5
0GC.6 5 1 3 4 3 2 2 1 1 5 4
Tablo

P.C. 1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: s saghgi ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C. 4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢6ziim Onerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dustincelerini yazili ve sézll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bigimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngoriilemeyen karmasik sorunlari ¢6zmek icin ekip tyesi olarak sorumluluk alir
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuclarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilturel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10:  Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.C. 12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

P.C. 13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

P.C. 14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.

0.C. 1:  Sayisistemleri ile islem yaparak farkli sistemler arasinda dontisiim gerceklestirebilir.

0.C.2: Mantiksal kapilari kullanarak dogruluk tablolarina gére devreler olusturabilir.

0.C.3: Boolean cebiri, De Morgan teoremi ve Karnaugh haritalarini kullanarak mantiksal ifadeleri sadelestirebilir.
0.C.4: Toplayia, cikaric, karsilastiricl, kodlayicl, kod ¢éziicii ve veri secici/daditici devreleri kurup test edebilir.
0.C.5:  Verilen bir problemi mantik fonksiyonuna dénistiirerek devre semasi ve zaman diyagrami olusturabilir.

0.C.6: ADC ve DAC devrelerini kullanarak giris—cikis iliskilerini dlcebilir.



KNT117 - Digital Electronic - Meslek Yiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bolimu
General Info

Objectives of the Course

The aim of the course is to provide students with the ability to learn the basic principles of digital systems, simplify logical expressions, design basic combinational
circuits, and relate ADC/DAC circuits to real applications.

Course Contents

This course provides the ability to define number systems and perform conversions between them, apply logic gates, construct truth tables and develop circuit
examples, simplify logical expressions using Boolean algebra and De Morgan’s theorem, and design circuits with Karnaugh maps. It also includes building and testing
combinational circuits (adders, subtractors, comparators, encoders, decoders, multiplexers, etc.), transforming given problems into logic functions, developing solutions,
and creating timing diagrams. In addition, the course covers defining analog-digital (ADC) and digital-analog (DAC) converters, explaining their operating principles,
and implementing circuit applications.

Recommended or Required Reading

Course Books 1. Ekiz, H. (2010). Logic Circuits — Digital Electronics. istanbul: Degisim Yayinlari. 2. Selek, H. S. (2013). Logic Circuits 1 — Digital Electronics. Ankara: Seckin
Yayincilik. 3. Bereket, M. & Tanyeri, E. (2015). Digital Electronics. Course Materials ¢ Laptop computer « Projector « Digital electronics experiment set Supplementary
References 1. Floyd, T. L. (2014). Digital Fundamentals. Pearson Education. 2. Tokheim, R. L. (2003). Digital Electronics: Principles and Applications. McGraw-Hill. 3.

Brown, S. & Vranesic, Z. (2013). Fundamentals of Digital Logic with VHDL Design. McGraw-Hill. 4. Usta, S. (2008). Digital Electronics Circuits and Applications. Ankara:
Nobel Publishing.

Planned Learning Activities and Teaching Methods

The course is conducted through theoretical lectures and practical laboratory sessions. Discussion and question—answer methods are used to help internalize concepts,
while individual and group studies enhance problem-solving skills. Circuit design and simulation applications are carried out using computer-aided design software and
digital electronics experiment sets, and learning is reinforced through project preparation and presentation activities.

Recommended Optional Programme Components

Students are advised to regularly follow the lecture notes, study the recommended textbooks in parallel with the weekly topics, and solve example problems and circuit
applications. Coming prepared for laboratory sessions, actively using computer-aided circuit design software, and regularly completing weekly practice assignments will
support and enhance the learning process.

Instructor's Assistants

Presentation Of Course

The course is conducted face-to-face and its applications are carried out in the Electronics Laboratory.
Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Inst. Hilal Mutlu

Program Outcomes

1. Can perform operations with number systems and convert between different systems.

2. Can use logic gates to construct circuits based on truth tables.

3. Can simplify logical expressions using Boolean algebra, De Morgan's theorem, and Karnaugh maps.

4. Can build and test adder, subtractor, comparator, encoder, decoder, and multiplexer/demultiplexer circuits.

5. Can transform a given problem into a logic function and create the corresponding circuit diagram and timing diagram.

6. Can measure input-output relationships using ADC and DAC circuits.

Weekly Contents
Order Preparationinfo Laboratory TeachingMethods Theoretical Practise

1  Week 1 Lecture Introduction of Digital Electronic  Telling Method, Define analog and digital Introduction of Digital Electronic
Notes, Logic Experiment Sets and Laboratory Showing and Doing concepts, explain their Experiment Sets and Laboratory
Circuits Digital Devices in the Electronics Method, Problem  differences, and compare Devices in the Electronics
Electronics book Laboratory (Power supply, Solving Method, them with examples. Laboratory (Power supply,
loaded on the measuring instruments, Question and measuring instruments,
system: pp. 1-10 breadboard, integrated circuit sets, Answer, Group breadboard, integrated circuit sets,

LED, resistor, cables) Work Method LED, resistor, cables)

2  Week 2 Lecture  Individual breadboard use and Telling Method, Define number systems, Individual breadboard use and
Notes, Logic circuit building exercises in the Showing and Doing perform conversions circuit building exercises in the
Circuits Digital ~ electronics laboratory Method, Problem  between number systems, electronics laboratory
Electronics Book, Solving Method, and apply them with
installed on the Question and examples.
system: Page: 11- Answer, Self-Study

28 Method



Order Preparationinfo

3

10

11

Week 3 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page: 30-
42

Week 4 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page: 45-
65

Week 5 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page: 67-
87

Week 6 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page: 80-
87

Week 7 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page: 89-
109

Week 9 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:
110-129

Week 10 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:
133-143

Week 11 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:
143-154

Laboratory

Applications of arithmetic
operations in number systems in
the electronics laboratory, use of
multimeters, resistance reading
and measurement studies.

Digital and alphanumeric code
conversions and integrated usage
studies in the Electronics
Laboratory

Representation of logic equations
using Boolean rules in Electronics
Laboratory, use of oscilloscope.

Application of Demorgen's
theorem in Electronics Laboratory,
soldering application studies.

Electrical Implementation of Logic
Gates in Electronics Laboratory,
integrated datasheet review
studies.

Implementation of AND, OR, NOT
gates with integrated circuits in
Electronics Laboratory and
application in experiment sets.

Implementation of NAND, NOR,
XOR gates with integrated circuits
in Electronics Laboratory and
application on experiment set.

Implementing Logic Circuit
Designs with Karnough Map in the
Electronics Laboratory on
experiment sets.

TeachingMethods

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Theoretical

Explain arithmetic

operations (addition,

subtraction,

multiplication, division) in
number systems and

apply them with
examples.

Define coding systems,
explain different code
types (BCD, Gray, ASClI,
etc.), and apply them with

examples.

Explain the basic rules of
Boolean algebra, simplify
logical expressions, and

apply them with
examples.

Explain the basic

expansions of logical

expressions, define

standard forms (sum of
products and product of
sums), and apply them

with examples.

Define basic logic gates
(AND, OR, NOT) and
derived gates (NAND,

NOR, XOR, XNOR),
construct their truth

tables, and apply them in

circuits.
ARA SINAV

Implement logical

expressions using logic
gates, design circuits from
truth tables, and analyze

circuit operations.

Simplify logical
expressions using

Karnaugh maps and
design circuits from the
simplified expressions.

Simplify Boolean

equations using Karnaugh
maps and design circuits

from the simplified
expressions.

Practise

Applications of arithmetic
operations in number systems in
the electronics laboratory, use of
multimeters, resistance reading
and measurement studies.

Digital and alphanumeric code
conversions and integrated usage
studies in the Electronics
Laboratory

Representation of logic equations
using Boolean rules in Electronics
Laboratory, use of oscilloscope.

Application of Demorgen's
theorem in Electronics Laboratory,
soldering application studies.

Electrical Implementation of Logic
Gates in Electronics Laboratory,
integrated datasheet review
studies.

Implementation of AND, OR, NOT
gates with integrated circuits in
Electronics Laboratory and
application in experiment sets.

Implementation of NAND, NOR,
XOR gates with integrated circuits
in Electronics Laboratory and
application on experiment set.

Implementing Logic Circuit Designs
with Karnough Map in the
Electronics Laboratory on
experiment sets.



Order Preparationinfo Laboratory

12  Week 12 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:
240-268

13  Week 13 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:
199-218

14 Week 14 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:
219-239

15 Week 15 Lecture
Notes, Logic
Circuits Digital
Electronics Book,
installed on the
system: Page:

Implementation of half adder and
full adder circuits using logic gates
in Electronics Laboratory.

In the Electronics Laboratory,
Encoder and Decoder circuits are
developed and their operation is
examined.

Implementation of multiplexer and
demultiplexer circuits in the
Electronics Laboratory and
examination of their operation.

Understanding and applying the
features of ADC0804 in the
Electronics Laboratory

275-295
Workload
Activities Number
Vize 1
Final 1
Laboratuvar 14
Uygulama / Pratik 14
Ara Sinav Hazirhk 5
Final Sinavi Hazirlik 5
Ders Oncesi Bireysel Calisma 5
Ders Sonrasi Bireysel Calisma 5
Derse Katihm 14
Teorik Ders Anlatim 14

Assesments

Activities
Ara Sinav
Final

TeachingMethods Theoretical

Telling Method,

Showing and Doing

Method, Problem
Solving Method,
Question and

Answer, Self-Study

Method

Telling Method,

Showing and Doing

Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Group
Work Method

Telling Method,

Showing and Doing

Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Group
Work Method

Telling Method,

Showing and Doing

Method, Problem
Solving Method,
Question and

Define comparator and
arithmetic logic circuits,
explain their operating
principles, and implement
their designs.

Define logic circuits
related to coding
(encoder, decoder,
multiplexer,
demultiplexer), explain
their operating principles,
and implement their
designs.

Define multiplexers and
demultiplexers, explain
their operating principles,
and implement their
circuit designs.

Define analog-to-digital
(ADC) and digital-to-
analog (DAC) converters,
explain their operating
principles, and implement

Answer, Self-Study  circuit applications.

Method

Practise

Implementation of half adder and
full adder circuits using logic gates
in Electronics Laboratory.

In the Electronics Laboratory,
Encoder and Decoder circuits are
developed and their operation is
examined.

Implementation of multiplexer and
demultiplexer circuits in the
Electronics Laboratory and
examination of their operation.

Understanding and applying the
features of ADC0804 in the
Electronics Laboratory.

PLEASE SELECT TWO DISTINCT LANGUAGES

1,00
1,00
1,00
1,00
2,00
2,00
1,00
1,00
1,00
2,00

Weight (%)
40,00
60,00



Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Learning Outcome Relation

PO0.1 PO.2 P.O.3 PO.4 PO.5 PO.6 PO7 PO8 PO9 PO10 PO.11 P.O.12 P.O.13 P.O.14

LO.1 5 1 3 2 3 1 1 1 4
LO.2 5 1 2 3 3 1 1 1 5
LO.3 5 1 4 3 4 3 1 1 1 5
LO.4 5 1 3 4 3 3 1 1 1 5 3
LO.5 5 1 4 3 5 2 3 2 1 1 5
LO.6 5 1 3 4 3 2 2 1 1 5 4
Table
P.O.1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.0.2: s saghg ve giivenligi, cevre bilinc ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.0.3: Meslegiicin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.0.4: Meslegi ile ilgili bilisim teknolojilerini (yaziim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.0.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢éziim onerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.O. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dustincelerini yazili ve szli iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
P.0.7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilagilan ve 6ngorilemeyen karmasik sorunlari ¢cézmek igin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
P.O0.8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.0.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilttrel ve etik degerlere
sahiptir.

P.0.10: Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.0.11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.0.12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalar giderir.

P.0.13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yazilim gelistirir.

P.0.14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.
L.O.1: Sayisistemleriile islem yaparak farkli sistemler arasinda dontisiim gerceklestirebilir.
L.O.2: Mantiksal kapilari kullanarak dogruluk tablolarina gére devreler olusturabilir.
L.O.3: Boolean cebiri, De Morgan teoremi ve Karnaugh haritalarini kullanarak mantiksal ifadeleri sadelestirebilir.
L.O.4: Toplayic, gkaric, karsilastirici, kodlayic, kod ¢oziict ve veri secici/dagitici devreleri kurup test edebilir.
L.O.5: Verilen bir problemi mantik fonksiyonuna donustiirerek devre semasi ve zaman diyagrami olusturabilir.

L.O.6: ADC ve DAC devrelerini kullanarak giris—cikis iliskilerini &lcebilir.



KNT119 - ALGORITMA VE PROGRAMLAMA - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon B&limii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Dersin amaci, 6grencilere problem ¢ézme yaklasimini kazanabilme, algoritma gelistirme mantigini 6grenebilme, akis diyagramlariyla ¢c6ziim yollarini ifade edebilme ve C
programlama dili araciligiyla temel programlama bilgilerini uygulamali olarak edinebilme yetisi kazandirmaktir.

Dersin Igerigi

Bu derste algoritma kavrami ve problem ¢dzme yontemleri ele alinarak 6grencilerin algoritmik diisinme becerisi gelistirilir. Akis diyagramlari hazirlanir ve Flowchart ile
Flowgorithm uygulamalari tGizerinden gorsel olarak problem ¢oztimleri yapilir. Programlama dillerine giris yapilarak temel yapilar ve kontrol ifadeleri tanrtilir. C
programlama dili kullanilarak temel program gelistirme calismalari gerceklestirilir; veri yapilari, fonksiyonlar ve dosya islemleri tizerinde uygulamali 6rnekler yapilir.

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

Ders Kitaplari ve Onerilen Kaynaklar:<br />1-Dr. Fahri Vatansever, Algoritma Gelistirme ve Programlamaya Giris, Seckin Yayincilik, 11. Baski, G.(6nerilen)<br />2-Murat
Tasbasi, Temel C Programlama Dili (6nerilen)<br />3-Kerem Kilig, C Programlamaya Giris<br />4- Brian W. Kernighan & Dennis M. Ritchie, C Programlama Dili<br />5-
Ders Notlari <br /> <br />Ders Malzemeleri:<br /> projeksiyon, Bilgisayar, Flowgorithm and Flowchart software, tahta, ders kitabi, yardimci kaynaklar<br /> <br />
Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yéntemleri

Ders, teorik anlatimlar ve bilgisayar laboratuvarinda uygulamali calismalarla yiritilmektedir. Ogrenciler algoritma kavrami ve problem ¢ézme yéntemlerini tartisma ve
soru-cevap etkinlikleriyle pekistirir. Flowchart ve Flowgorithm yaziimlari araciligiyla akis diyagrami hazirlama ve gorsel programlama alistirmalari yapilir. C programlama
dili ile temel yapilar, kontrol ifadeleri, fonksiyonlar ve dosya islemleri izerinde bireysel ve grup calismalariyla uygulamalar gerceklestirilir. Problem ¢zme temelli 6devler,
proje hazirlama ve sunum etkinlikleriyle 6grenme siireci desteklenir.

Ders icin Onerilen Diger Hususlar

Ogrencilerin ders notlarini ve érnek uygulamalari diizenli olarak takip etmeleri tavsiye edilir. Flowchart ve Flowgorithm yazilimlarini ders disinda da kullanarak akis
diyagrami alistirmalari yapmalari, C programlama dili ile ilgili ek kaynaklardan érnek problemler ¢cézmeleri ve diizenli olarak kodlama pratigi yapmalari 6grenmeyi
kolaylastiracaktir. Ayrica laboratuvar uygulamalarina hazirlikli gelmeleri, verilen 6dev ve projeleri zamaninda tamamlamalari 6grenme surecini pekistirecektir.

Dersi Veren Ogretim Elemani Yardimcilan

Dersin Verilisi

Ders yiiz ylze ylritilmekte olup bilgisayar laboratuvarinda uygulamali olarak islenmektedir.
Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gér. Hilal Mutlu

Program Ciktisi

1. Problem ¢ézme siirecinde algoritma kavramini kullanarak algoritmik diistinmeyi uygulayabilir.

2. Verilen bir problemi akis diyagrami ile ifade edebilir.

3. Temel programlama yapilarinin (degiskenler, operatérler, kosullar, dongdler) isleyisini aciklayabilir.
4. C programlama dilinde temel programlar yazabilir.

5. Programlama mantigini kullanarak uygulama gelistirebilir.

Haftalik icerikler

Hazirlik Ogretim
Sira Bilgileri Laboratuvar Metodlan Teorik Uygulama

1 Sistemeyukli  Basit algoritma Anlatim, 6rnek  Algoritma kavramini ve 6zelliklerini aciklamak, glinlik GUnlik hayattan
1. Hafta Ders ornekleri, sézIi ifade  ¢c6zimd, sinifici  yasamdan 6rneklerle algoritmaya giris yapmak. problem
Notu, Algoritma calismalari tartisma, soru senaryolarini
Tasarlama ve cevap algoritmaya
Programlamaya donlstirme
Giris Kitabr:
Sayfa: 3-29

2 SistemeyUkli  Bilgisayar Anlatim, Gosterip Algoritma tasarimi slirecinde problem ¢6zme yontemlerini Metinsel
2. Hafta Ders Laboratuvarinda, Yaptirma aciklamak ve sézde kod (pseudocode) kullanarak algoritmalari ~ Algoritma
Notu, Algoritma FlowChart algoritma  Yontemi, ifade etmek. Tasarimlari
Tasarlamave  gelistirme programi Problem Cézme yapilir.
Programlamaya kullanilir. Yontemi, Soru
Giris Kitabr: Cevap, Bireysel

Sayfa: 17-68 Calisma Yontemi



Sira

10

Hazirhik
Bilgileri

Sisteme yuklu
3. Hafta Ders
Notu, Algoritma
Tasarlama ve
Programlamaya
Giris Kitab:
Sayfa: 71-92

Sisteme yukla
4. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
11-53

Sisteme yukla
5. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
55-67

Sisteme yUklu
6. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
69-92

Sisteme yukla
7. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
69-92

***Sinav
haftasina
gelene kadar
isledigimiz tim
konular sinav
kapsamindadir.

Sisteme yukla
9. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
69-92

Sisteme yukla
10. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
93-114

Laboratuvar

Bilgisayar
Laboratuvarinda,
FlowChart algoritma
gelistirme programi
kullanilir.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici

GDB editoru kullantlir.

FlowChart algoritma
gelistirme programi
kullanilir.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici

GDB editori kullanilir.

FlowChart algoritma
gelistirme programi
kullanilir.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici

GDB editori kullantlir.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici

GDB editoru kullantlir.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici

GDB editoru kullantlir.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici

GDB editori kullanilir.

Ogretim
Metodlan
Anlatim, Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatim, Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatim, Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem Cozme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,

Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Teorik

Algoritma tasarimini agiklamak ve problem ¢6zme siirecinde
uygulamak.

C programlama dilinin yapisini aciklamak, veri tipleri ve
degiskenleri tanimlamak, C++ programinin temel 6zelliklerini
tanitmak.

C programlama dilinde temel giris-cikis komutlarini agiklamak
ve uygulamak.

C programlama dilinde akis kontrol mekanizmalarini (kosullu
ifadeler ve dongtiler) agiklamak ve uygulamak.

Akis kontrol mekanizmalarini agiklamak ve programlama
surecinde uygulamak.

ARA SINAV

Akis kontrol mekanizmalarini agiklamak ve programlama
surecinde uygulamak.

C programlama dilinde dizi yapisini aciklamak ve
programlama siirecinde kullanmak.

Uygulama

Verilen problem
icin akis
diyagramlari
kullanilarak
Algoritma
tasarimi yapilir.

Dev C++
programi ya da
Cevrimici GDB
editord ile
yazilan programi
derleme

Programda
printf() ve scanf()
komutlari
kullanimi

if, switch, while,
for, do-while
dongu yapilari
ile programlar
olusturma

if, switch, while,
for, do-while
doéngi yapilari
ile programlar
olusturma

if, switch, while,
for, do-while
dongu yapilari
ile programlar
olusturma

Dizileri
kullanarak
program yazma



Hazirhk
Sira Bilgileri

11 Sisteme yuklu
11. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
115-134

12 Sisteme yuklu
12. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
115-134

13 Sisteme yuklu
13. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
163-179

14 Sisteme yuklu
14. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama
Kitabi: Sayfa:
163-179

15 Sisteme yukli
15. Hafta Ders
Notu, Temel C
Programlama

Kitabi: Sayfa:
135-162
s Yukleri

Aktiviteler

Teorik Ders Anlatim
Uygulama / Pratik
Laboratuvar

Odev

Ara Sinav Hazirhk
Final Sinavi Hazirlik
Final

Vize

Derse Katilim

Laboratuvar

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici
GDB editord kullanihr.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici
GDB editord kullanihr.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici
GDB editoru kullanihr.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici
GDB editori kullanihr.

Bilgisayar
Laboratuvarinda, Dev
C++ derleyici
programi, Cevrimici
GDB editord kullanihr.

Ders Oncesi Bireysel Calisma

Ders Sonrasi Bireysel Calisma

Ogretim
Metodlan

Anlatma Yoéntemi, C programlama dilinde fonksiyonlari (alt programlari)
olusturmak ve programlama siirecinde kullanmak.

Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yoéntemi, C programlama dilinde kitliphane fonksiyonlarini agiklamak
ve programlama sirecinde kullanmak.

Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Anlatma Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem Cézme
Yontemi, Soru
Cevap, Bireysel
Calisma Yontemi

Teorik

C programlama dilinde kittiphane fonksiyonlarini tanimlamak,
matematiksel, karakter ve string fonksiyonlarini érneklerle
aciklamak, bu fonksiyonlari programlama stirecinde kullanmak
ve farkli senaryolarda uygulamak.

C programlama dilinde kittiphane fonksiyonlarinin amacini
agiklamak, matematiksel fonksiyonlari (sqrt, pow, sin, cos vb.)
uygulamak, karakter ve string fonksiyonlarini (toupper, strlen,
strcpy vb.) 6rneklerle kullanmak, giris/cikis fonksiyonlarini
(printf, scanf, getchar, putchar vb.) programlarda uygulamak ve
farkli problem senaryolarinda kitliphane fonksiyonlarini etkin

sekilde kullanmak.

C programlama dilinde isaretcilerin (pointers) tanimini
yapmak, bellek adresleme mantigini agiklamak, isaretciler ile
dizi ve fonksiyon iliskisini gdstermek, dinamik bellek
yonetimini uygulamak ve farkli 6rnek programlar Gzerinde

kullanmak.

Sayisi
14
14
14

N N = =2 s N

Siiresi (saat)

2,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00
1,00

Uygulama

Fonksiyonlar
kullanarak
program yazmak
ve kendi
fonksiyonlarimizi
tasarlamak

Kutliphane
fonksiyonlari
kullanarak
programlar
yazma

Kutiphane
fonksiyonlari
kullanarak
programlar
yazma

Kutliphane
fonksiyonlari
kullanarak
programlar
yazma

Pointer
kullanarak
programlar
yazma



Degerlendirme

Aktiviteler Agirhgr (%)
Ara Sinav 30,00

Final 60,00

Derse Katihm 5,00

Odev 5,00

Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Ogrenme Ciktisi iligkisi

PC.1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12 PC13 P.C 14

0c.1 3 4 4 4 3 2 1 1 1 4 2
0¢C.2 2 3 5 5 5 1 1 1 1 4 2
0¢C.3 4 4 4 3 2 1 1 1 1 5 3
0¢C.4 5 4 5 4 3 1 1 2 1 5 3
0C.5 4 5 5 5 4 1 2 1 2 1 5 3
Tablo

P.C. 1: Meslegiile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: lssaghg ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite stiregleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C.4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢éziim 6nerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dlstincelerini yazili ve sézll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve éngorilemeyen karmasik sorunlari ¢6zmek icin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuclarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilttrel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10:  Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini aciklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.C. 12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

P.C. 13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

P.C. 14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.
0.C.1:  Problem ¢6zme siirecinde algoritma kavramini kullanarak algoritmik diistinmeyi uygulayabilir.
0.C.2:  Verilen bir problemi akis diyagrami ile ifade edebilir.

0.C.3: Temel programlama yapilarinin (degiskenler, operatérler, kosullar, déngtiler) isleyisini aciklayabilir.
0.C.4: C programlama dilinde temel programlar yazabilir.

0.C.5: Programlama mantigini kullanarak uygulama gelistirebilir.



KNT119 - ALGORITHM AND PROGRAMMING - Meslek Yiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bolimi
General Info

Objectives of the Course

The aim of the course is to provide students with the ability to gain a problem-solving approach, learn the logic of algorithm development, express solution methods
with flow diagrams, and acquire basic programming knowledge in practice through the C programming language.

Course Contents

This course explores the concept of algorithms and problem-solving methods to develop students' algorithmic thinking skills. Flowcharts are created, and visual
problem-solving is performed using Flowchart and Flowgorithm applications. An introduction to programming languages introduces basic structures and control
statements. Fundamental program development is conducted using the C programming language, with practical examples covering data structures, functions, and file
operations.

Recommended or Required Reading

Course Books and Recommended Resources: 1-Dr. Fahri Vatansever, Introduction to Algorithm Development and Programming, Seckin Publishing, 11th Edition 2-G.
Murat Tasbasi, Fundamentals of C Programming Language 3-Kerem Kilig, Introduction to C Programming 4- Brian W. Kernighan & Dennis M. Ritchie, C Programming
Language 3-Lecture Notes Course Materials: Projector, whiteboard, textbook, supplementary resources, Computer, Flowgorithm and Flowchart software

Planned Learning Activities and Teaching Methods

The course consists of theoretical explanations and practical work in the computer laboratory. Students reinforce the concepts of algorithms and problem-solving
methods through discussions and question-and-answer activities. Flowchart and Flowgorithm software are used to create flow diagrams and conduct visual
programming exercises. Individual and group work is conducted on basic C programming language structures, control statements, functions, and file operations.
Problem-solving-based assignments, project preparation, and presentation activities support the learning process.

Recommended Optional Programme Components

Students are advised to regularly review their lecture notes and sample exercises. Using Flowchart and Flowgorithm software outside of class to practice flowcharting,
solving sample problems from additional resources related to the C programming language, and engaging in regular coding practice will facilitate learning. Furthermore,
coming to labs prepared and completing assigned assignments and projects on time will reinforce the learning process.

Instructor's Assistants

Presentation Of Course

The course is conducted face-to-face and is practiced in the computer laboratory.
Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Inst. Hilal Mutlu

Program Outcomes

. Can apply algorithmic thinking by using the concept of algorithm in the problem-solving process.

. Can represent a given problem with a flowchart.

. Can explain the operation of basic programming structures (variables, operators, conditions, loops).
. Can write basic programs in the C programming language.

. Can develop applications by using programming logic.

U W =

Weekly Contents
Order Preparationinfo Laboratory TeachingMethods Theoretical Practise
1 Week 1 Lecture  Simple algorithm Lecture, example Explain the concept and characteristics of algorithms Converting real-
Notes, examples, verbal solving, class and introduce algorithms with examples from daily life. life problem
Introduction to expression exercises discussion, scenarios into
Algorithm Design question and algorithms
and Programming answer

Book, installed on
the system: Pages:

3-29

2  Week 2 Lecture  Inthe Computer Lecture, Explain problem-solving methods in algorithm design ~ Textual
Notes, Laboratory, the Demonstration, and express algorithms using pseudocode. Algorithm
Introduction to FlowChart algorithm  Problem-Solving, Designs are
Algorithm Design development program Question-Answer, performed.
and is used. Self-Study

Programming,
installed on the
system: Pages: 17-
68



Order Preparationinfo

3

10

Week 3 Lecture
Notes,
Introduction to
Algorithm Design
and
Programming,
installed on the
system: Pages: 71-
92

Week 4 Lecture
Notes, Basic C
Programming
Book installed on
the system: Pages:
11-53

Week 5 Lecture
Notes, Basic C
Programming
Book installed on
the system: Pages:
55-67

Week 6 Lecture
Notes, Basic C
Programming
Book, installed on
the system: Pages:
69-92

Week 7 Lecture
Notes, Basic C
Programming
Book, installed on
the system: Pages:
69-92

***All topics we
cover until the
exam week are
within the scope
of the exam.

Week 9 Lecture
Notes, Basic C
Programming
Book, installed on
the system: Pages:
69-92

Week 10 Lecture
Notes, Basic C
Programming
Book installed on
the system: Pages:
93-114

Laboratory

In the Computer
Laboratory, the
FlowChart algorithm
development program
is used.

In the Computer
Laboratory, the
DevC++ compiler
program, the Online
GDB editor is used. The
FlowChart algorithm
development program
is used.

In the Computer
Laboratory, the
DevC++ compiler
program, the Online
GDB editor is used. The
FlowChart algorithm
development program
is used.

In the Computer
Laboratory, the Dev
C++ compiler program
and the Online GDB
editor are used.

In the Computer Lab,
the Dev C++ compiler
program, the Online
GDB editor is used.

In the Computer Lab,
the Dev C++ compiler
program, the Online
GDB editor is used.

In the Computer
Laboratory, the Dev
C++ compiler program
and the Online GDB
editor are used.

TeachingMethods Theoretical

Lecture,
Demonstration,
Problem-Solving,
Question-Answer,
Self-Study

Lecture,
Demonstration,
Problem-Solving,
Question-Answer,
Self-Study

Lecture,
Demonstration,
Problem-Solving,
Question-Answer,
Self-Study

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,

Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Explain algorithm design and apply it in the problem-

solving process.

Explain the structure of the C programming language,
define data types and variables, and introduce the basic
features of a C++ program.

Explain and apply basic input-output commands in the
C programming language.

Explain and apply flow control mechanisms (conditional
statements and loops) in the C programming language.

Explain flow control mechanisms and apply them in the

programming process.

MIDTERM EXAM

Explain flow control mechanisms and apply them in the

programming process.

Explain array structures in the C programming
Showing and Doing language and use them in the programming process.

Practise

Algorithm design
is done using
flow charts for
the given
problem.

Compiling a
program written
with a giant C++
program or an
online GDB
editor

Using printf()
and scanf()
commands in the
program

Creating
programs with
loop structures
such as if, switch,
while, for, and
do-while

Creating
programs with
loop structures
such as if, switch,
while, for, and
do-while

Telling Method,
Showing and
Doing Method,
Problem Solving
Method,
Question and
Answer, Self-
Study Method
Writing
programs using
arrays



Order Preparationinfo Laboratory

11 Week 11 Lecture Bilgisayar
Notes, Basic C Laboratuvarinda, Dev
Programming C++ derleyici
Book installed on  programi, Cevrimici
the system: Pages: GDB editori kullanilir.
115-134

12  Week 12 Lecture Inthe Computer
Notes, Basic C Laboratory, the Dev
Programming C++ compiler program
Book installed on  and the Online GDB
the system: Pages: editor are used.
115-134

13 Week 13 Lecture Inthe Computer
Notes, Basic C Laboratory, the Dev
Programming C++ compiler program
Book installed on  and the Online GDB
the system: Pages: editor are used.
163-179

14 Week 14 Lecture Inthe Computer

Notes, Basic C
Programming

Laboratory, the Dev
C++ compiler program

TeachingMethods Theoretical

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing

Create and use functions (subprograms) in the C

programming language.

Practise

Writing
programs using
functions and
designing our
own functions

Explain and use library functions in the C programming Writing

language.

Define library functions in the C programming
language, explain mathematical, character, and string
functions with examples, use these functions in
programming, and apply them in different scenarios.

Explain the purpose of library functions in the C
programming language, apply mathematical functions

programs using
library functions

Writing
programs using
library functions

Writing
programs using

Book installed on  and the Online GDB
the system: Pages: editor are used.

163-179

15 Week 15 Lecture In the Computer
Laboratory, the Dev
C++ compiler program
Book installed on  and the Online GDB
the system: Pages: editor are used.

Notes, Basic C
Programming

135-162

Workload

Activities

Teorik Ders Anlatim
Uygulama / Pratik
Laboratuvar

Odev

Ara Sinav Hazirhk
Final Sinavi Hazirlik
Final

Vize

Derse Katihm

Ders Oncesi Bireysel Calisma

Ders Sonrasi Bireysel Calisma

Method, Problem  (sqrt, pow, sin, cos, etc.), use character and string
Solving Method, functions (toupper, strlen, strcpy, etc.) with examples,
Question and apply input/output functions (printf, scanf, getchar,
Answer, Self-Study putchar, etc) in programs, and effectively use library
Method functions in different problem scenarios.

Telling Method, Define pointers in the C programming language, Writing
Showing and Doing explain the logic of memory addressing, demonstrate  programs using
Method, Problem  the relationship of pointers with arrays and functions,  pointers
Solving Method, apply dynamic memory management, and use them in

Question and different example programs.

Answer, Self-Study

library functions

Method
Number PLEASE SELECT TWO DISTINCT LANGUAGES
14 2,00
14 1,00
14 1,00
5 1,00
4 1,00
4 1,00
1 1,00
1 1,00
14 1,00
7 1,00
7 1,00



Assesments

Activities
Ara Sinav
Final

Derse Katihm
Odev

Weight (%)
30,00

60,00

5,00

5,00

Elektronik ve Otomasyon B&limi / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi PROGRAMI X Learning Outcome Relation

P.O.1 P.O.2
LO.1 3
LO.2 2
LO.3 4
LO.4

(%2}

LO.5 4

P.0.3:

P.0.4:

P.O.5:

P.0.6:

P.O.7:

P.0.8:

P.0.9:

P.0.10:

P.O.11:

P.0.12:

P.0.13:

P.O.14:

LO.1:

LO.2:

LO.3:

L.O.4:

LO.5:

P.O.3 P.O.4 P.O.5 PO.6 PO.7 PO.8 PO.9 PO.10 PO.11 PO.12 P.O.13 P.0.14

4 4 4 3 2 1 1 1 4 2
3 5 5 5 1 1 1 1 4 2
4 4 3 2 1 1 1 1 5 3
4 5 4 3 1 1 2 1 5 3
5 5 5 4 1 2 1 2 1 5 3

Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

is saghgi ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite stirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
Meslegi ile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢éziim onerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

Bilgi ve beceriler diizeyinde distincelerini yazili ve sozli iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
Alant ile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngérilemeyen karmasik sorunlari ¢ézmek icin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

Alant ile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltirel ve etik degerlere
sahiptir.

Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini aciklar, tasarimini ve montajini yapar.
Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.
Problem ¢6zme siirecinde algoritma kavramini kullanarak algoritmik diistinmeyi uygulayabilir.
Verilen bir problemi akis diyagrami ile ifade edebilir.

Temel programlama yapilarinin (degiskenler, operatorler, kosullar, dongtler) isleyisini agiklayabilir.
C programlama dilinde temel programlar yazabilir.

Programlama mantigini kullanarak uygulama gelistirebilir.



KNT225 - OTOMATIK KONTROL - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Balimii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci
Dersin amaci, 6grencilere otomatik kontroliin temel kavramlarini kazandirmak, dinamik sistemleri matematiksel olarak modelleyebilmek, transfer fonksiyonlarini elde
edebilmek, kontrol sistemlerini blok diyagramlarla ifade edebilmek ve farkli kontrolct tiplerinin sistem cevaplari tizerindeki etkilerini analiz edebilmelerini saglamaktir.
Dersin Igerigi
Otomatik kontroltin temel kavramlari, acik ve kapali dongl kontrol sistemleri, referans sinyalleri (basamak, darbe, rampa), kontrol sistemlerinin gecici ve kalici durum
cevabi, Laplace dontstimleri, dinamik sistemlerin matematiksel modellenmesi, transfer fonksiyonlari, blok diyagramlar ve indirgeme kurallari, birinci ve ikinci mertebe

sistemlerin zaman alani cevaplari, performans kriterleri (yikselme zamani, yatisma zamani, asma, soniim), denetleyici tipleri (P, I, D, PI, PD, PID) ve kararlilik analizi
yontemleri (Routh-Hurwitz kriteri).

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

Zorunlu / Temel Kaynaklar: « Ogata, K. (2010). Modern Control Engineering, 5th Edition, Prentice Hall. « Nise, N. S. (2019). Control Systems Engineering, 8th Edition,
Wiley. Onerilen Ek Kaynaklar: « Dorf, R. C., & Bishop, R. H. (2017). Modern Control Systems, 13th Edition, Pearson. « Kuo, B. C. (1995). Automatic Control Systems, 7th
Edition, Prentice Hall. » Franklin, G. F., Powell, J. D., & Emami-Naeini, A. (2015). Feedback Control of Dynamic Systems, 7th Edition, Pearson. Ders Notlari ve Dijital
Kaynaklar: « Sisteme ytiklenen ders notlari. « MATLAB/Simulink uygulamalari ve laboratuvar yonergeleri. « Cevrimici kaynaklar: MIT OpenCourseWare — Control Systems,
NPTEL — Automatic Control Lectures.

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yéntemleri

Anlatim, tartisma, ornek ¢6zimu, Problem ¢bzme ve 6dev calismalari, MATLAB/Simulink Gzerinde similasyon uygulamalari, Blok diyagram ve transfer fonksiyonu
tasarim 6devleri, Laboratuvar ortaminda kontrol sistemlerinin analizi ve simlasyonu

Ders igin Onerilen Diger Hususlar

« Ogrencilerin ders notlarini ve kaynaklar diizenli olarak takip etmeleri &nerilir. « MATLAB/Simulink uygulamalarinin yapilmasi tavsiye edilir. « Kavramlarin endistrideki
kontrol uygulamalariyla iliskilendirilmesi tesvik edilir. « Deney setleri, simiilasyon yazilimlari ve projelerle 6grenmenin pekistiriimesi desteklenir.

Dersi Veren Ogretim Elemani Yardimcilan

Dersin Verilisi

Ders yiiz ylze yuritilmekte olup kontrol laboratuvarinda uygulamali olarak islenmektedir.

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gér. Hilal Mutlu

Program Ciktisi

. Otomatik kontrol ile ilgili temel kavramlari, giris—cikis ve kontrol degiskenlerini tanimlayabilir.

. Acik ve kapali dongu kontrol sistemlerini karsilastirabilir.

Kontrol sistemlerinde kullanilan referans sinyallerini ve sistem cevaplarini analiz edebilir.

Laplace dontistimiinu dinamik sistemleri modellemede kullanarak transfer fonksiyonunu elde edebilir.
Kontrol sistemlerini blok diyagramlarla géstererek indirgeme kurallarini uygulayabilir.

Farkli denetleyici tiplerinin (P, I, D, PI, PD, PID) sistem cevabi ve kararlilik Gzerindeki etkilerini gdzlemleyebilir.

ov A wN =

Haftalik icerikler

Ogretim
Sira Hazirlik Bilgileri Laboratuvar Metodlan Teorik Uygulama
1 Sistemde yukli 1.Hafta Kontrol Laboratuvarinda Deney Anlatma Otomatik kontrolt Gunlik hayattan acik/kapali
Ders Notu takibi, Modern setlerinin, cihazlarin tanitimi. Yoéntemi, tanimlamak ve temel sistem 6rnekleri gosterme
Control Engineering sf. 1- Gosterip kavramlarini agiklamak.
24 inceleme. Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yoéntemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi



Sira Hazirlik Bilgileri

2 Sistemde yukli 2.Hafta
Ders Notu takibi, Control

Laboratuvar

Kontrol Laboratuvarinda basit
acik/kapali dongu devre

Systems Engineering sf. 1- ornekleri gdsterimi, Avantaj—

39 inceleme.

3 Sistemde yiklU 3.Hafta
Ders Notu takibi, Modern
Control Engineering
Bolim 2, sf. 25-84
inceleme.

4 Sistemde yUklU 4.Hafta
Ders Notu takibi, Control
Systems Engineering
Bolim 4, sf. 191-270
inceleme.

5 Sistemde yuklu 5.Hafta
Ders Notu takibi, Control
Systems Engineering
Bolim 5, sf. 271-344
inceleme.

6 Sistemde yukli 6.Hafta
Ders Notu takibi, Control
Systems Engineering
Bolim 5, sf. 271-344
inceleme.

dezavantaj tartismasi.

Kontrol Laboratuvarinda Basit
giris—cikis olgtimleri, Osiloskop
ile sinyal gézlemi.

Kontrol Laboratuvarinda Birinci
mertebe devre cevabi deneyleri,
MATLAB Symbolic Toolbox

uygulamalari, C6ziim Ornekleri.

Kontrol Laboratuvarinda C6zim
ornekleri, MATLAB Symbolic
Toolbox uygulamalari.

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB Symbolic Toolbox
kullanarak ters Laplace
dontsimi ¢ozim, 6rnek
problem ¢dziimleri.

Ogretim

Metodlan

Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yoéntemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yoéntemi,
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yoéntemi,
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Soru

Soru

Soru

Soru

Soru

Teorik

Kontrol dongusiini ve
bilesenlerini aciklamak, acik
ve kapali déngi kontrol
sistemlerini karsilastirmak,
avantajlarini ve
dezavantajlarini tartismak.

Referans sinyal tiplerini
((birim) darbe, basamak,
rampa) aciklamak, kontrol
sistemlerinin gecici ve kalici
durum cevaplarini ile kalici

durum hatasini analiz etmek.

Laplace donlisimint

agtklamak ve 6rnek problem

¢oziimleri yapmak.

Uygulama

Kontrol Laboratuvarinda basit
acik/kapali déngu devre
ornekleri gésterimi, Avantaj—
dezavantaj tartismasi.

Kontrol Laboratuvarinda Basit
giris—cikis dlgtimleri, Osiloskop
ile sinyal gézlemi.

Kontrol Laboratuvarinda Birinci
mertebe devre cevabi deneyleri,
MATLAB Symbolic Toolbox

uygulamalari, C6ziim Ornekleri.

Ters Laplace donlsimiini ve Kontrol Laboratuvarinda Cozim

kismi kesirler metodunu
acgiklamak, 6rnek problem
¢oziimleri yapmak.

Ters Laplace donlsimuni ve

kismi kesirler metodunu
agtklamak, 6rnek problem
¢dzimleri yapmak.

ornekleri, MATLAB Symbolic
Toolbox uygulamalari.

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB Symbolic Toolbox
kullanarak ters Laplace
dontsimi ¢ozim, 6rnek
problem ¢dziimleri.



Sira Hazirlik Bilgileri

7 Sistemde yukli 7.Hafta
Ders Notu takibi, Control
Systems Engineering
Bolim 6, sf. 345-410
inceleme

9 Sistemde yukli 9.Hafta
Ders Notu takibi, Control
Systems Engineering
Bolim 6, sf. 345-410
inceleme

10 Sistemde ylkli 10.Hafta
Ders Notu takibi, Ogata,
Bolim 6 (sf. 201-240);
Nise, Bolim 4 (Block
Diagram Representation)

11 Sistemde ylklt 11.Hafta
Ders Notu takibi, Modern
Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Bolim
7,sf.307-370 ve Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Bolum
5, sf. 271-344 inceleme.

Laboratuvar

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ortaminda
mekanik ve elektriksel
sistemlerin modellenmesi,
Diferansiyel denklemlerden
transfer fonksiyonunu ¢ikarma
alistirmalari

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ile mekanik
ve elektriksel sistemlerin
modellenmesi, transfer
fonksiyonlarinin similasyonu,
Mekanik ve elektriksel
sistemlerin diferansiyel
denklemlerden transfer
fonksiyonu c¢ikarma 6rnekleri

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ile blok
diyagramlarin modellenmesi ve
sadelestirilmesi, Seri, paralel ve
geri besleme baglantilarinda
blok diyagram sadelestirme
ornekleri.

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ile basamak
cevabi similasyonu, parametre
etkilerinin incelenmesi, Birinci ve
ikinci mertebe sistemlerin gegici
durum parametreleriyle analiz
edilmesi

Ogretim
Metodlan
Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Teorik

Mekanik ve elektriksel
sistemlerin dinamik
matematiksel modellerini
kurmak ve transfer
fonksiyonunu elde etmek.

ARA SINAV

Mekanik ve elektriksel
sistemlerin dinamik
matematiksel modellerini
kurmak ve transfer
fonksiyonlarini elde etmek.

Blok diyagramlarini seri,
paralel ve geri besleme

baglantilariyla gostermek ve

sadelestirme kurallarini
uygulamak.

Birinci ve ikinci mertebeden
sistemleri analiz etmek ve
kapali déngu sistemlerin
gecici durum cevabi
ozelliklerini aciklamak.

Uygulama

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ortaminda
mekanik ve elektriksel
sistemlerin modellenmesi,
Diferansiyel denklemlerden
transfer fonksiyonunu ¢ikarma
alistirmalari

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ile mekanik
ve elektriksel sistemlerin
modellenmesi, transfer
fonksiyonlarinin similasyonu,
Mekanik ve elektriksel
sistemlerin diferansiyel
denklemlerden transfer
fonksiyonu c¢ikarma 6rnekleri

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ile blok
diyagramlarin modellenmesi ve
sadelestirilmesi, Seri, paralel ve
geri besleme baglantilarinda
blok diyagram sadelestirme
ornekleri.

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB/Simulink ile basamak
cevabi similasyonu, parametre
etkilerinin incelenmesi, Birinci ve
ikinci mertebe sistemlerin gegici
durum parametreleriyle analiz
edilmesi



Sira Hazirlik Bilgileri

12 Sistemde ylklu 12.Hafta
Ders Notu takibi, Modern
Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Bolim
7, sf.307-370 ve Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Bolum
5, sf. 271-344 inceleme.

13 Sistemde ylklu 13.Hafta
Ders Notu takibi, Modern
Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Bolim
8, sf. 371-454 ve Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Bolim
6, sf. 345-410 inceleme.

14 Sistemde ylklU 14.Hafta
Ders Notu takibi, Modern
Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Bolim
8, sf. 371-454 ve Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Bolum
6, sf. 345-410 inceleme.

15 Sistemde ylklt 15.Hafta
Ders Notu takibi, Modern
Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Bolim
8, sf. 371-454 ve Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Bolum
6, sf. 345-410 inceleme.

Laboratuvar

Kontrol Laboratuvarinda
Parametrelerin grafiksel
karsilastiriimasi (az, kritik, asiri
sonim), Karakteristik
denklemler tizerinden kok
yerlesim analizi.

Kontrol Laboratuvarinda motor
hiz kontroli / sicaklik kontrolU
gibi basit PID uygulamasi.

Kontrol Laboratuvarinda Ornek
problem ¢ézimleri: farkli
denetleyiciler icin sistem
cevabinin hesaplanmasi,
MATLAB/Simulink’te P, I, D ve
PID denetleyici bloklarinin
kullaniimasi

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB ile kok hesaplama,
Routh-Hurwitz analizi ve
Simulink'te kararli/kararsiz
sistem cevabi

Ogretim
Metodlan
Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yoéntemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi, Soru
Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Teorik

ikinci mertebe sistemleri
karakteristik koklerine gore
siniflandirmak, asiri, kritik, az
sonimli ve séntimsliz
durumlari tanimlamak ve
zaman cevabi grafiklerini
karsilastirmak.

Denetleyicinin kontrol
sistemlerindeki rolini
aciklamak ve oransal (P),
integral (I) ve tlrevsel (D)
denetleyicilerin temel
ilkelerini tanimlamak.

Kombine denetleyicileri (P,
PD, PID) aciklamak ve her bir
denetleyicinin sistem cevabi
ile kararlilik Gzerindeki
etkilerini degerlendirmek.

Kararlilik kavramini ve
kontrol sistemleri icin
onemini aciklamak,
karakteristik denklemi ve
koklerin sistem cevabina
etkisini degerlendirmek,
Routh—Hurwitz tablosunu
olusturmak ve kararlilik
kosullarini incelemek.

Uygulama

Kontrol Laboratuvarinda
Parametrelerin grafiksel
karsilastiriimasi (az, kritik, asiri
sonim), Karakteristik denklemler
Uzerinden kok yerlesim analizi.

Kontrol Laboratuvarinda motor
hiz kontroli / sicaklik kontroll
gibi basit PID uygulamasi.

Kontrol Laboratuvarinda Ornek
problem ¢ézimleri: farkli
denetleyiciler icin sistem
cevabinin hesaplanmasi,
MATLAB/Simulink’te P, I, D ve
PID denetleyici bloklarinin
kullaniimasi

Kontrol Laboratuvarinda
MATLAB ile kok hesaplama,
Routh—-Hurwitz analizi ve
Simulink'te kararli/kararsiz
sistem cevabi



s Yukleri

Aktiviteler Sayisi Siiresi (saat)
Vize 1 1,00
Derse Katihm 14 3,00
Final 1 1,00
Laboratuvar 14 1,00
Ders Oncesi Bireysel Calisma 7 2,00
Ders Sonrasi Bireysel Calisma 7 2,00
Ara Sinav Hazirlik 7 2,00
Final Sinavi Hazirlik 7 2,00
Teorik Ders Anlatim 2 14,00
Odev 5 1,00

Degerlendirme

Aktiviteler Agirhgi (%)
Vize 40,00
Final 60,00



Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Ogrenme Ciktisi iliskisi

PC.1 PC.2 PC.3 PC.4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 P.C11 P.C.12 P.C.13 P.C. 14
6¢.1 5 3 4 3 4 3 2 3 3 2 5 3 3 3
6¢.2 5 3 4 3 4 3 2 3 3 2 5 3 3 3
6¢.3 5 2 4 3 5 3 2 3 2 2 5 3 3 3
0GC.4 5 2 4 3 5 3 2 3 2 2 5 3 4 4
0C.5 5 2 4 4 5 3 2 3 2 2 5 3 4 4
0GC.6 5 2 4 3 5 4 3 3 3 2 5 3 4 4
Tablo
P.C. 1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: s saghgi ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C. 4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢6ziim 6nerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dustincelerini yazili ve sézll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bigimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngoriilemeyen karmasik sorunlari ¢6zmek icin ekip tyesi olarak sorumluluk alir
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilturel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10:  Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.C. 12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

P.C. 13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

P.C. 14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.

0.C. 1:  Otomatik kontrol ile ilgili temel kavramlari, giris—cikis ve kontrol degiskenlerini tanimlayabilir.

0.C.2:  Ack ve kapall déngii kontrol sistemlerini karsilastirabilir.

0.C.3:  Kontrol sistemlerinde kullanilan referans sinyallerini ve sistem cevaplarini analiz edebilir.

0.C.4: Laplace doniisiimiini dinamik sistemleri modellemede kullanarak transfer fonksiyonunu elde edebilir.
0.C.5:  Kontrol sistemlerini blok diyagramlarla géstererek indirgeme kurallarini uygulayabilir.

6.(;. 6: Farkl denetleyici tiplerinin (P, I, D, PI, PD, PID) sistem cevabi ve kararlilik Gzerindeki etkilerini gdzlemleyebilir.



KNT225 - AUTOMATIC CONTROL - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bélimii
General Info

Objectives of the Course

The aim of the course is to provide students with the basic concepts of automatic control, to be able to model dynamic systems mathematically, to obtain transfer
functions, to express control systems with block diagrams and to analyze the effects of different controller types on system responses.

Course Contents

Fundamental concepts of automatic control, open and closed loop control systems, reference signals (step, pulse, ramp), transient and steady state response of control
systems, Laplace transforms, mathematical modeling of dynamic systems, transfer functions, block diagrams and reduction rules, time domain responses of first and

second order systems, performance criteria (rise time, settle time, overshoot, damping), controller types (P, |, D, PI, PD, PID) and stability analysis methods (Routh-
Hurwitz criterion).

Recommended or Required Reading

Required/Essential Resources: « Ogata, K. (2010). Modern Control Engineering, 5th Edition, Prentice Hall. « Nise, N. S. (2019). Control Systems Engineering, 8th Edition,
Wiley. Recommended Additional Resources: « Dorf, R. C., & Bishop, R. H. (2017). Modern Control Systems, 13th Edition, Pearson. « Kuo, B. C. (1995). Automatic Control
Systems, 7th Edition, Prentice Hall. « Franklin, G. F., Powell, J. D., & Emami-Naeini, A. (2015). Feedback Control of Dynamic Systems, 7th Edition, Pearson. Lecture Notes
and Digital Resources: « Uploaded lecture notes. « MATLAB/Simulink applications and laboratory instructions. « Online resources: MIT OpenCourseWare — Control
Systems, NPTEL — Automatic Control Lectures.

Planned Learning Activities and Teaching Methods

Lectures, discussions, example solutions, problem solving and homework, simulation applications on MATLAB/Simulink, block diagram and transfer function design
assignments, analysis and simulation of control systems in a laboratory environment

Recommended Optional Programme Components

« Students are encouraged to regularly review course notes and resources. « MATLAB/Simulink applications are recommended. « Relating concepts to industrial control
applications is encouraged. ¢ Reinforcement of learning is supported through experiment sets, simulation software, and projects.

Instructor's Assistants

Presentation Of Course

The course is conducted face to face and is practiced in the control laboratory.

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Inst. Hilal Mutlu

Program Outcomes

Can define the basic concepts of automatic control, input—output variables, and control variables.

Can compare open- and closed-loop control systems.

Can analyze reference signals and system responses in control systems.

Can obtain the transfer function by using the Laplace transform in modeling dynamic systems.

Can represent control systems with block diagrams and apply reduction rules.

Can observe the effects of different controller types (P, I, D, Pl, PD, PID) on system response and stability.

ok wn =

Weekly Contents
Order Preparationinfo Laboratory TeachingMethods Theoretical Practise
1  Week 1 Lecture Notes track  Introduction of Experiment Telling Method, Define automatic control ~ Show examples of
loaded in the system, sets and devices in the Control Showing and Doing and explain its basic open/closed systems from
Modern Control Engineering Laboratory. Method, Problem  concepts. daily life
pp. 1-24 review. Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method
2  Follow-up of Week 2 Lecture Demonstration of simple Telling Method, Explain the control loop ~ Demonstration of simple
Notes installed in the system, open/closed loop circuit Showing and Doing and its components, open/closed loop circuit
Control Systems Engineering examples in the Control Method, Problem  compare open- and examples in the Control
pp. 1-39 review. Laboratory, discussion of Solving Method, closed-loop control Laboratory, discussion of
advantages and Question and systems, and discuss their advantages and
disadvantages. Answer, Self-Study advantages and disadvantages.

Method disadvantages.



Order Preparationinfo

3

10

Follow-up of Week 3 Lecture
Notes installed in the system,
Modern Control Engineering
Chapter 2, pp. 25-84 review.

Follow-up of Week 4 Lecture
Notes installed in the system,
Control Systems Engineering
Chapter 4, pp. 191-270
review.

Follow-up of Week 5 Lecture
Notes installed in the system,
Control Systems Engineering
Chapter 5, pp. 271-344
review.

Follow-up of Week 6 Lecture
Notes installed in the system,
Control Systems Engineering
Chapter 5, pp. 271-344
review.

Follow-up of Week 7 Lecture
Notes installed in the system,
Control Systems Engineering
Chapter 6, pp. 345-410
review

Follow-up of Week 9 Lecture
Notes installed in the system,
Control Systems Engineering
Chapter 6, pp. 345-410
review

Week 10 Lecture Notes track
installed in the system,
Ogata, Chapter 6 (pp.201-
240); Nise, Chapter 4 (Block
Diagram Representation)

Laboratory

Simple input-output
measurements in the Control
Laboratory, signal observation
with an oscilloscope.

First order circuit response
experiments in the Control
Laboratory, MATLAB Symbolic
Toolbox applications, Solution
Examples.

Solution examples in Control
Laboratory, MATLAB Symbolic
Toolbox applications.

Solving the inverse Laplace
transform using MATLAB
Symbolic Toolbox in Control
Laboratory, example problem
solutions.

Modeling of mechanical and
electrical systems in the
MATLAB/Simulink
environment in the Control
Laboratory, exercises in

extracting the transfer function

from differential equations

Modeling of mechanical and
electrical systems with
MATLAB/Simulink in the

Control Laboratory, simulation
of transfer functions, examples

of transfer function extraction
from differential equations of
mechanical and electrical
systems

Modeling and simplification of

block diagrams with
MATLAB/Simulink in Control
Laboratory, examples of block
diagram simplification in
serial, parallel and feedback
connections.

TeachingMethods

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Theoretical

Explain reference signal
types (impulse, step,
ramp) and analyze the
transient response,
steady-state response,
and steady-state error of
control systems.

Explain the Laplace
transform and solve
example problems.

Explain the inverse
Laplace transform and the
partial fraction method,
and solve example
problems.

Explain the inverse
Laplace transform and the
partial fraction method,
and solve example
problems.

Formulate the dynamic
mathematical models of
mechanical and electrical
systems and derive the
transfer function.

ARA SINAV

Develop the dynamic
mathematical models of
mechanical and electrical
systems and derive their
transfer functions.

Represent block diagrams
with series, parallel, and

feedback connections, and
apply simplification rules.

Practise

Simple input-output
measurements in the
Control Laboratory, signal
observation with an
oscilloscope.

First order circuit response
experiments in the Control
Laboratory, MATLAB
Symbolic Toolbox
applications, Solution
Examples.

Solution examples in
Control Laboratory,
MATLAB Symbolic Toolbox
applications.

Solving the inverse Laplace
transform using MATLAB
Symbolic Toolbox in Control
Laboratory, example
problem solutions.

Modeling of mechanical and
electrical systems in the
MATLAB/Simulink
environment in the Control
Laboratory, exercises in
extracting the transfer
function from differential
equations

Modeling of mechanical and
electrical systems with
MATLAB/Simulink in the
Control Laboratory,
simulation of transfer
functions, examples of
transfer function extraction
from differential equations
of mechanical and electrical
systems

Modeling and simplification
of block diagrams with
MATLAB/Simulink in
Control Laboratory,
examples of block diagram
simplification in serial,
parallel and feedback
connections.



Order Preparationinfo

11 Follow-up to the Week 11
Lecture Notes installed on
the system, Modern Control
Engineering (Katsuhiko
Ogata), Chapter 7, pp. 307—
370, and Control Systems
Engineering (Norman S.
Nise), Chapter 5, pp. 271-

344, review.

12 Follow-up of Week 12
Lecture Notes installed on
the system, Modern Control
Engineering (Katsuhiko
Ogata), Chapter 7, pp. 307-
370, and Control Systems
Engineering (Norman S.
Nise), Chapter 5, pp. 271-
344, review.

13 Follow-up of Week 13
Lecture Notes installed on
the system, Modern Control
Engineering (Katsuhiko
Ogata), Chapter 8, pp.371-
454, and Control Systems
Engineering (Norman S.
Nise), Chapter 6, pp. 345-
410, review.

14 Week 14 Lecture Notes track
loaded in the system,
Modern Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Chapter 8,
pp. 371-454, and Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Chapter 6,

pp. 345-410, review.

15 Week 15 Lecture Notes track

loaded in the system,
Modern Control Engineering
(Katsuhiko Ogata), Chapter 8,
pp. 371-454, and Control
Systems Engineering
(Norman S. Nise), Chapter 6,
pp. 345-410, review.

Workload

Activities

Vize

Derse Katihm

Final

Laboratuvar

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Teorik Ders Anlatim

Odev

Laboratory

Simulation of step response

with MATLAB/Simulink in the

Control Laboratory,
examination of parameter
effects, analysis of first and
second order systems with
transient state parameters

Graphical comparison of
parameters in the Control
Laboratory (underdamping,
critical damping,
overdamping), root location
analysis via characteristic
equations.

Simple PID application in
Control Laboratory such as
motor speed control /
temperature control.

Sample problem solutions in

Control Laboratory: calculating

the system response for
different controllers, using P,

D and PID controller blocks in

MATLAB/Simulink

Root calculation with MATLAB

in the Control Laboratory,
Routh-Hurwitz analysis and
stable/unstable system
response in Simulink

Number
1
14

TeachingMethods

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem

I, Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Theoretical

Analyze first- and second-
order systems and explain
the transient response
characteristics of closed-
loop systems.

Classify second-order
systems based on their
characteristic roots, define
overdamped, critically
damped, underdamped,
and undamped cases, and
compare their time
response graphs.

Explain the role of the
controller in control
systems and define the
basic principles of
proportional (P), integral
(1), and derivative (D)
controllers.

Explain combined
controllers (PI, PD, PID)
and evaluate the effects of
each controller on system
response and stability.

Explain the concept of
stability and its
importance for control
systems, evaluate the
characteristic equation
and the effects of roots on
system response,
construct the Routh—
Hurwitz table, and
examine stability
conditions.

PLEASE SELECT TWO DISTINCT LANGUAGES

1,00
3,00
1,00
1,00
2,00
2,00
2,00
2,00
14,00
1,00

Practise

Simulation of step response
with MATLAB/Simulink in
the Control Laboratory,
examination of parameter
effects, analysis of first and
second order systems with
transient state parameters

Graphical comparison of
parameters in the Control
Laboratory (underdamping,
critical damping,
overdamping), root location
analysis via characteristic
equations.

Simple PID application in
Control Laboratory such as
motor speed control /
temperature control.

Sample problem solutions
in Control Laboratory:
calculating the system
response for different
controllers, using P, I, D and
PID controller blocks in
MATLAB/Simulink

Root calculation with
MATLAB in the Control
Laboratory, Routh-Hurwitz
analysis and stable/unstable
system response in
Simulink



Assesments

Activities Weight (%)
Vize 40,00
Final 60,00

Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Learning Outcome Relation

PO.1 P.O.2 P.O.3 PO.4 PO.5 PO.6 PO.7 PO.8 PO9 PO.10 PO.11 PO.12 P.O.13 P.O.14
LO.1 5 3 4 3 4 3 2 3 3 2 5 3 3 3
LO.2 5 3 4 3 4 3 2 3 3 2 5 3 3 3
LO.3 5 2 4 3 5 3 2 3 2 2 5 3 3 3
LO.4 5 2 4 3 5 3 2 3 2 2 5 3 4 4
LO.5 5 2 4 4 5 3 2 3 2 2 5 3 4 4
LO.6 5 2 4 3 5 4 3 3 3 2 5 3 4 4

P.O.1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.0.2: Issaghg ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite stireleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.0.3: Meslegiicin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.0.4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.O.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢oziim onerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.O.6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dustincelerini yazili ve sézlu iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
P.O0.7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve éngoérilemeyen karmasik sorunlari ¢ézmek icin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
P.O.8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.0.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuclarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere
sahiptir.

P.0.10: Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.
P.0.11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.
P.0.12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.
P.0.13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.
P.O.14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.
L.O.1: Otomatik kontrol ile ilgili temel kavramlari, giris—¢ikis ve kontrol degiskenlerini tanimlayabilir.
LO.2: Agk ve kapall déngi kontrol sistemlerini karsilastirabilir.
L.O.3: Kontrol sistemlerinde kullanilan referans sinyallerini ve sistem cevaplarini analiz edebilir.
L.O.4: Laplace donusiimini dinamik sistemleri modellemede kullanarak transfer fonksiyonunu elde edebilir.
L.O.5: Kontrol sistemlerini blok diyagramlarla gostererek indirgeme kurallarini uygulayabilir.

L.O.6: Farkl denetleyici tiplerinin (P, I, D, PI, PD, PID) sistem cevabi ve kararlilik Gzerindeki etkilerini gozlemleyebilir.



KNT229 - KONTROL SISTEMLERI OLCME VE ALGILAYICILARI - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bélimii
Genel Bilgiler

Dersin Amaci

Dersin amaci, farkli tirdeki algilayicilari ve 6lcme sistemlerini tanimak, calisma prensiplerini agiklamak, bu algilayicilarin kontrol devreleri ve endUstriyel uygulamalarda
kullanilabilmesini saglamak, 6lcim sonuclarini analiz etme ve raporlama becerisi kazandirmaktir.

Dersin Igerigi

Algilayici ve donistiiriiciilerin temel kavramlari, Olcme sistemleri ve temel dlgme prensipleri, Konum ve hiz algilayicilari, Sicaklik algilayicilar, Nem ve akis algilayicilari,
Seviye ve basing algilayicilari, Darbe, titresim ve ivme algilayicilar, Yaklasim algilayicilari, Isik siddeti ve renk algilayicilari, EndUstriyel kontrol sistemlerinde sensor
uygulamalari, Mikroislemci tabanli 6lgme ve kontrol diizenleri

Dersin Kitabi / Malzemesi / Onerilen Kaynaklar

Temel Kaynaklar 1. Yiksel i., Otomatik Kontrol, Sistem Dinamigi ve Denetim Sistemleri, U.U. Vipas A.S., 2001. 2. Ogata K., Modern Control Engineering, Second Edition,
Prentice-Hall Inc, 1990. 3. Kutman H. H., Endustriyel Elektronik, Birsen Yayinevi Ltd. Sti., Istanbul, 1998. Yardima Kaynaklar 4. William Dunn, Introduction to
Instrumentation, Sensors, and Process Control, Artech House, 2005. 5. C. W. de Silva, Sensors and Actuators: Control System Instrumentation, CRC Press, 2007. 6.
Bolton W., Mechatronics: Electronic Control Systems in Mechanical and Electrical Engineering, Pearson/Prentice-Hall. Ders Malzemesi « UBYS sistemine ylklenmis
haftalik ders notlari. « Laboratuvar Foyleri: Algilayicilar ve 6lgme sistemleri icin hazirlanmis deney foyleri. « Similasyon Yaziimlari: MATLAB/Simulink, Multisim vb.
yazilimlar. « Deney Setleri: « Sicaklik, nem, basing, hiz, titresim, seviye, akis ve konum algilayici deney setleri. « Sensor ve donusttriicti moddlleri. « Bilgisayar ve Donanim:
PC, veri toplama kartlari, 6lcim cihazlari (osiloskop, multimetre, sinyal jeneratori vb.).

Planlanan Ogrenme Etkinlikleri ve Ogretme Yéntemleri

Anlatim ve tartisma yontemleri ile temel kavramlarin aktarilmasi Ornek problem ¢6ziimii ve uygulama alistirmalari Laboratuvar ortaminda deneyler ve &lciim calismalari
Similasyon yazilimlari (MATLAB/Simulink vb.) kullanarak uygulamali calismalar Rapor hazirlama, sunum ve proje tabanl 6grenme etkinlikleri Grup calismalari ve sinif igi
isbirlikci 6grenme

Ders icin Onerilen Diger Hususlar

«Ogrencilerin ders notlarini diizenli olarak takip etmeleri ve haftalik iceriklere paralel ¢alismalari énerilir. sLaboratuvar deneylerine hazirlikl gelmeleri ve deney foylerini
onceden incelemeleri tavsiye edilir. sMATLAB/Simulink ve benzeri yazilimlari aktif kullanmalari 6grenmeyi destekleyecektir. «Ders kapsamindaki algilayicilarin endustriyel
uygulamalardaki kullanimina yonelik arastirma yapmalari tesvik edilir.

Dersin Verilisi

Ders ylz ylze yuritllmekte olup elektronik laboratuvarinda uygulamali olarak islenmektedir.

Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Ogr. Gér. Hilal Mutlu

Program Ciktisi

Kontrol sistemlerinde kullanilan algilayici ve donustiriicllerin calisma prensiplerini agiklayabilir.

Farkli sensor ve donusturtcl tiplerini endlstriyel uygulamalarda karsilastirabilir.

Deneysel uygulamalarda algilayicilari kullanarak 6l¢iim yapabilir.

. Olcii birimlerini, 8lcim amaglarini ve hata kaynaklarini analiz edebilir.

Mikrodenetleyici veya PLC tabanli 6lcme ve kontrol devreleri tasarlayarak sonuclarini raporlarla sunabilir.

R SR

Haftalik icerikler

Ogretim
Sira Hazirlik Bilgileri Laboratuvar Metodlan Teorik Uygulama
1 Sisteme yuklu 1.Hafta Elektronik Laboratuvarinda Anlatma Olcme kavramini ve dlgme Elektronik Laboratuvarinda
Ders notu takibi, ders Olclim cihazlarinin (multimetre, Yéntemi, birimlerini aciklamak, Sensoérin Olciim cihazlarinin (multimetre,
kitabr Otomatik osiloskop) tanitimi ve kullanimi, Gosterip tanimini yapmak ve temel sensér osiloskop) tanitimi ve kullanimi,
Kontrol, Sistem Deney setlerinde kullanilan Yaptirma cesitlerini (konum, sicaklk, basing Deney setlerinde kullanilan
Dinamigi ve Denetim temel sensdrlerin tanitiimasi, Yontemi, vb.) siniflandirmak, Kontrol temel sensorlerin tanitilmasi,
Sistemleri Bolim 1 bireysel olarak 6l¢im yapma Problem sistemlerinde 6lcmenin dnemini bireysel olarak él¢im yapma
inceleme. denemeleri Cozme tartismak, Giris—cikis iliskisini denemeleri
Yontemi, aciklamak ve sensor—aktiator
Soru Cevap, baglantisini 6rneklendirmek
Bireysel
Calisma

Yontemi



Sira Hazirlik Bilgileri
2 Sisteme yUkli 2.Hafta

Ders notu takibi, ders
kitabr Otomatik
Kontrol, Endustriyel
Elektronik kitabi ilgili
kisim

Sistemde yuklu
3.Hafta Ders notu
takibi, Otomatik
Kontrol, Sistem
Dinamigi ve Denetim
Sistemleri, Blm. 2 ilgili
bolimin incelenmesi.

Sisteme yUkli 4.Hafta
Ders notu, Ders kitabi
Instrumentation,
Sensors and Process
Control, Bolim 6,
Endustriyel Elektronik
ilgili konu bashgi
inceleme

Sisteme yUklu 5.Hafta
Ders notu, Ders kitabi
Endustriyel Elektronik
ilgili konu bashg,
Sensors and
Actuators, ilgili bolim
inceleme

Sisteme yUklu 6.Hafta
Ders notu, Ders kitabi
Endustriyel Elektronik
ilgili konu bashgi,
Instrumentation,
Sensors and Process
Control, Bélim 6 ilgili
bolim inceleme

Laboratuvar

Elektronik Laboratuvarinda
Standart 6lctim cihazlarinin
(multimetre, termometre)
kullanilmasi, Ayni buyukligin
farkli sensorlerle ol¢iltup
sonuglarin kiyaslanmasi, Basit
kalibrasyon uygulamasi
(6rnegin sicaklik sensori vs.
referans termometre)

Elektronik Laboratuvarinda
Ol¢lim cihazi ile ayni
buyukligun tekrar 6lcllip hata
paylarinin karsilastiriimasi,
Kalibrasyon kavraminin pratik
tanitimi.

Elektronik Laboratuvarinda
Termokupl devresi kurulumu ve
sicaklik 6lciim(, Nem sensori
ile ortam nemi 6lcimd ve
sonuglarin kaydedilmesi, Farkl
sensorlerle olcilen sicaklik/nem
degerlerinin karsilastiriimasi,
hata analizi yapilmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Optik sensor modidillerinin
deney setinde incelenmesi,
Olctim verilerinin kaydedilmesi
ve degerlendirilmesi

Elektronik Laboratuvarinda
Basing transdiseri deney seti ile
6lcim uygulamasi, Ultrasonik
sensor ile sivi seviyesinin
olglilmesi, Deney sonuglarinin
raporlanmasi

Ogretim
Metodlan
Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yoéntemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Galisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Teorik

Metrolojinin temel kavramlarini
aciklamak, Olcme standartlarini
tanimlamak, Sensorleri

siniflandirmak, Dogruluk, hassasiyet
ve tekrar edilebilirligi karsilastirmak,

Kalibrasyon kavramini agiklamak

Kontrol dénguisi bilesenlerini
tanimlamak (referans, hata,

kontrolér, aktliator, sensor), Olciim

dogrulugu ve hassasiyet
kavramlarini agiklamak, Hata

turlerini karsilastirmak (sistematik ve

rastgele)

Sicaklik sensorlerini tanimlamak
(termistor, termokupl, RTD,
yariiletken), Nem sensorlerini
tanimlamak (kapasitif, direnc tipi,
optik), Sicaklik ve nem dlgiim

prensiplerini aciklamak, Endustride

sicaklik ve nem kontrol
uygulamalarini érneklendirmek
(iklimlendirme, gida, otomotiv vb.)

Isiga duyarli sensorlerin
prensiplerini agiklamak (LDR,
fotodiyot, fototransistor), Kizilotesi

(IR) ve lazer sensorleri tanimlamak,

Optik algilama yontemlerini ve

kullanim alanlarini 6rneklendirmek

Basing ve seviye sensorlerinin temel

prensiplerini agiklamak, Uygulama
alanlarini drneklendirmek, Olciim

dogrulugunu ve hata kaynaklarini

degerlendirmek

Uygulama

Elektronik Laboratuvarinda
Standart 6lctim cihazlarinin
(multimetre, termometre)
kullanilmasi, Ayni biyuklagin
farkli sensorlerle olculip
sonuglarin kiyaslanmasi, Basit
kalibrasyon uygulamasi
(6rnegin sicaklk sensoérd vs.
referans termometre)

Elektronik Laboratuvarinda
Olclim cihazi ile ayni
buyuklugun tekrar 6lcllip hata
paylarinin karsilastiriimasi,
Kalibrasyon kavraminin pratik
tanitimi.

Elektronik Laboratuvarinda
Termokupl devresi kurulumu ve
sicaklik dlgimt, Nem sensori
ile ortam nemi o6lcimu ve
sonuglarin kaydedilmesi, Farkh
sensorlerle 6lctlen sicaklik/nem
degerlerinin karsilastirilmasi,
hata analizi yapiimasi

Elektronik Laboratuvarinda
Optik sensér modidillerinin
deney setinde incelenmesi,
Olcuim verilerinin kaydedilmesi
ve degerlendirilmesi

Elektronik Laboratuvarinda
Basing transdiseri deney seti ile
olclim uygulamasi, Ultrasonik
sensdr ile sivi seviyesinin
Olgtilmesi, Deney sonuglarinin
raporlanmasi



Sira Hazirlik Bilgileri

7

10

11

Sisteme yUkli 7.Hafta
Ders notu, Ders kitabi
Endustriyel Elektronik
ilgili konu baslig,
Instrumentation and
Sensors kitabi ilgili
bolim inceleme

Sisteme yUklu 9.Hafta
Ders notu, Endustriyel
Elektronik kitabi ilgili
konu baslg,
Instrumentation and
Sensors kitabi ilgili
bolim inceleme

Sisteme yukla
10.Hafta Ders notu,
Endustriyel Elektronik
kitabr ilgili konu
bashg,
Instrumentation and
Sensors kitabi ilgili
bélim inceleme

Sisteme yukla
11.Hafta Ders notu,
Endustriyel Elektronik
kitabr ilgili konu
bashg,
Instrumentation and
Sensors kitabi ilgili
bdlim inceleme

Laboratuvar

Elektronik Laboratuvarinda
Endiktif ve kapasitif yaklagim
sensorlerinin deney setinde
uygulanmasi, Yaklasim
sensorleriyle mesafe 6l¢cim,
Olclim verilerinin raporlanmasi
ve hata analizi

Elektronik Laboratuvarinda
Motor hiz 8lgiim deney seti,
Piezoelektrik titresim sensori
uygulamasi, Olciim verilerinin
raporlanmasi ve hata analizi

Elektronik Laboratuvarinda Gaz
sensorl (6r. MQ-2) ile basit
duman/gaz algilama deneyleri,
Renk sensorl (TCS3200 vb)) ile
renk ayrimi uygulamasi, Ol¢tim
sonugclarinin kaydedilmesi ve
raporlanmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Deney setinde A/D cevirici
uygulamasi, D/A cevirici ile
dijital sinyalin analog ¢ikisa
aktariimasi, Olcim sonuclarinin
analiz edilmesi ve hata
degerlendirmesi

Ogretim
Metodlan
Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Teorik

Konum ve yaklasim sensorlerinin
calisma prensiplerini agiklamak,
Uygulama alanlarini
orneklendirmek, Endustrideki
kullanim alanlarini tartismak

ARA SINAV

Hiz, titresim ve ivme sensorlerini
tanimlamak, calisma prensiplerini
aciklamak ve kullanim alanlarini
orneklendirmek.

Renk, gaz ve biyomedikal sensorleri
tanimlamak, temel prensiplerini
aciklamak ve endustrideki kullanim
alanlarini érneklendirmek.

Analog ve dijital sinyallerin
ozelliklerini aciklamak, A/D ve D/A
ceviricileri tanimlamak, ¢oztnarlik
ve hiz kavramlarini agiklamak, hata
kaynaklarini degerlendirmek.

Uygulama

Elektronik Laboratuvarinda
Endiiktif ve kapasitif yaklasim
sensorlerinin deney setinde
uygulanmasi, Yaklasim
sensorleriyle mesafe 6l¢im,
Olclim verilerinin raporlanmasi
ve hata analizi

Elektronik Laboratuvarinda
Motor hiz dlgiimi deney seti,
Piezoelektrik titresim sensori
uygulamasi, Olciim verilerinin
raporlanmasi ve hata analizi

Elektronik Laboratuvarinda Gaz
sensor (6r. MQ-2) ile basit
duman/gaz algilama deneyleri,
Renk sensorl (TCS3200 vb.) ile
renk ayrimi uygulamasi, Olgiim
sonuclarinin kaydedilmesi ve
raporlanmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Deney setinde A/D cevirici
uygulamasi, D/A cevirici ile
dijital sinyalin analog ¢ikisa
aktariimasi, Olciim sonuclarinin
analiz edilmesi ve hata
degerlendirmesi



Sira Hazirlik Bilgileri

12

13

14

15

Sisteme yukla
12.Hafta Ders notu,
Endustriyel Elektronik
kitabr ilgili konu
basligi, Sensors and
Actuators, motor ve
sinyal isleme kismi
inceleme.

Sisteme yUklu
13.Hafta Ders notu,
Endustriyel Elektronik
kitabr ilgili konu
basligi, Sensors and
Actuators kitabinda
kontrol sistemlerinde
entegrasyon bolimu
incelenmesi.

Onceki haftalarda
islenen tim sensor ve
kontrol konulari,
proje onerilerini
hazirlamasi.

Ogrencilerin proje
raporlari ve sunum
materyallerini
hazirlamalari

Laboratuvar

Elektronik Laboratuvarinda DC
motor deney setinde hiz kontrol
uygulamasi, Op-amp tabanli
sinyal kosullandirma devresi
kurulumu.

Elektronik Laboratuvarinda
Mikroislemci tabanli kiiglik
devre kurulumu, Olgiim
sonuclarinin analiz edilmesi ve
raporlanmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Proje gruplarinin laboratuvar
ortaminda deneylerini
baslatmasi, Basit prototiplerin
olusturulmasi, Ogrencilerin
sectigi sensér—kontrol
senaryosunun tasarlanmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Proje uygulamalarinin
tamamlanmasi ve sunum
yapilmasi, Geri bildirim ve
genel degerlendirme.

Ogretim
Metodlan
Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yoéntemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Anlatma
Yontemi,
Gosterip
Yaptirma
Yontemi,
Problem
Cozme
Yontemi,
Soru Cevap,
Bireysel
Calisma
Yontemi

Teorik

Elektrik motorlarinin kontrol
sistemlerindeki roltini agiklamak
(DC, AC, step, servo), sinyal
kosullandirmada filtreleme,
amplifikasyon ve izolasyon
yoéntemlerini tanimlamak.

Mikroislemci ve PLC'nin kontrol
sistemlerindeki yerini agiklamak,
sensorlerden veri toplama ve isleme
mantigini tanimlamak, PLC'de dijital
ve analog giris/gikislarin kullanimini
agiklamak ve endustride PLC—sensor
entegrasyonu orneklerini tartismak.

Proje gelistirme sirecinde problem
tanimini yapmak, sensor ve aktliator
secimini agiklamak ve endistriden
ornek proje uygulamalarini
tartismak.

Proje raporlama yapmak ve sunum
tekniklerini agiklamak.

Uygulama

Elektronik Laboratuvarinda DC
motor deney setinde hiz kontrol
uygulamasi, Op-amp tabanl
sinyal kosullandirma devresi
kurulumu.

Elektronik Laboratuvarinda
Mikroislemci tabanli kiigtik
devre kurulumu, Olciim
sonuglarinin analiz edilmesi ve
raporlanmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Proje gruplarinin laboratuvar
ortaminda deneylerini
baslatmasi, Basit prototiplerin
olusturulmasi, Ogrencilerin
sectigi sensdr—kontrol
senaryosunun tasarlanmasi

Elektronik Laboratuvarinda
Proje uygulamalarinin
tamamlanmasi ve sunum
yapilmasi, Geri bildirim ve genel
degerlendirme.



s Yukleri

Aktiviteler

Vize

Proje

Final

Laboratuvar

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Uygulama / Pratik

Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Teorik Ders Anlatim

Degerlendirme

Aktiviteler
Vize

Final

Sayisi

Agirhgi (%)
40,00
60,00

Siiresi (saat)
1,00
6,00
1,00
1,00
2,00
2,00
1,00
2,00
2,00
2,00



Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Ogrenme Ciktisi iliskisi

PC.1 PC.2 PGC.3 PC4 PG5 PGC6 PC7 PGC8 PGC9 PC10 PC11 PC12 PGC13 PG.14

6c.1 5 3 3 2 3 2 2 2 2 1 5 3 2 5
6¢.2 5 3 4 3 4 2 3 3 3 1 5 4 3 5
6¢.3 4 3 3 3 5 4 3 3 3 2 4 4 4 4
0GC.4 4 2 3 3 5 3 2 3 3 2 4 4 3 4
0C.5 4 2 4 5 5 4 4 3 3 2 4 5 5 5
Tablo

P.C. 1: Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

P.C.2: s saghgi ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite stirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
P.C.3: Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
P.C.4: Meslegiile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

P.C.5: Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢6ziim 6nerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

P.C. 6: Bilgi ve beceriler diizeyinde dustincelerini yazili ve sézll iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bigimde ifade eder.
P.C. 7: Alaniile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngoriilemeyen karmasik sorunlari ¢6zmek icin ekip tyesi olarak sorumluluk alir
P.C. 8: Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

P.C.9: Alaniile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kilturel ve etik degerlere
sahiptir.

P.C. 10: Bir yabana dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.

P.C. 11: Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.

P.C. 12: Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalari giderir.

P.C. 13: PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri icin yaziim gelistirir.

P.C. 14: Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.
0.C. 1:  Kontrol sistemlerinde kullanilan algilayici ve dénistiirticiilerin calisma prensiplerini aciklayabilir.
0.C.2:  Farkli sensér ve doniistiiriicii tiplerini endiistriyel uygulamalarda karsilastirabilir.

0.C.3: Deneysel uygulamalarda algilayicilari kullanarak élciim yapabilir.
0.C.4:  Olci birimlerini, 6lciim amaclarini ve hata kaynaklarini analiz edebilir.

0.C.5: Mikrodenetleyici veya PLC tabanl 6lcme ve kontrol devreleri tasarlayarak sonuclarini raporlarla sunabilir.



KNT229 - CONTROL SYSTEMS MEASUREMENT AND SENSORS - Meslek Yiiksekokulu - Elektronik ve Otomasyon Bolimi
General Info

Objectives of the Course

The aim of course is to introduce various types of sensors and measurement systems, explain their operating principles, enable their use in control circuits and industrial
applications, and develop skills in analyzing and reporting measurement results.

Course Contents

Basic concepts of sensors and distributions, Principles of measurement systems and basic tariffs, Position and speed sensors, temperature sensors, Humidity and

pressure sensors, Level and pressure sensors, Impact, acceleration and speed sensors, Proximity sensors, Light temperature and color sensors, Applications of industrial
control centers, Microprocessor-supported measurements and control systems

Recommended or Required Reading

Primary Resources 1. Yiiksel i., Automatic Control, System Dynamics, and Control Systems, U.U. Vipas A.S., 2001. 2. Ogata K., Modern Control Engineering, Second
Edition, Prentice-Hall Inc,, 1990. 3. Kutman H. H., Industrial Electronics, Birsen Publishing House Ltd., Istanbul, 1998. Supporting Resources 4. William Dunn,
Introduction to Instrumentation, Sensors, and Process Control, Artech House, 2005. 5. C. W. de Silva, Sensors and Actuators: Control System Instrumentation, CRC
Press, 2007. 6. Bolton W., Mechatronics: Electronic Control Systems in Mechanical and Electrical Engineering, Pearson/Prentice-Hall. Course Materials « Weekly lecture
notes uploaded to the UBYS system. « Laboratory Handouts: Experiment handouts prepared for sensors and measurement systems. « Simulation Software:
MATLAB/Simulink, Multisim, etc. « Experiment Sets: « Temperature, humidity, pressure, speed, vibration, level, flow, and position sensor experiment sets. « Sensor and
transducer modules. « Computer and Hardware: PC, data acquisition cards, measuring devices (oscilloscope, multimeter, signal generator, etc.).

Planned Learning Activities and Teaching Methods

Conveying basic concepts through lecture and discussion Sample problem-solving and application exercises Experimentation and measurement studies in a laboratory
environment Practical studies using simulation software (MATLAB/Simulink, etc.) Report preparation, presentation, and project-based learning activities Group work and
in-class collaborative learning

Recommended Optional Programme Components

«Students are encouraged to regularly review their lecture notes and work alongside the weekly content. «They are advised to come prepared for laboratory
experiments and review the experiment manuals in advance. *Active use of MATLAB/Simulink and similar software will support learning. «They are encouraged to
conduct research on the use of sensors covered in the course in industrial applications.

Presentation Of Course
The course is conducted face-to-face and is taught practically in the electronics laboratory.
Dersi Veren Ogretim Elemanlari

Inst. Hilal Mutlu

Program Outcomes

1. Can explain the operating principles of sensors and transducers used in control systems.
2. Can compare different types of sensors and transducers in industrial applications.
3. Can perform measurements by using sensors in experimental applications.
4. Can analyze measurement units, purposes, and error sources.
5. Can present the results of microcontroller- or PLC-based measurement and control circuits through reports.
Weekly Contents
Order Preparationinfo Laboratory TeachingMethods Theoretical Practise
1  Week 1 Lecture Introduction and use of Telling Method, TExplaining the concept of Introduction and use of
notes tracker measuring devices (multimeter, Showing and Doing measurement and measurement measuring devices
installed on the oscilloscope) in the Electronics  Method, Problem  units, defining the sensor and (multimeter, oscilloscope) in
system, textbook Laboratory, introduction of Solving Method, classifying the basic sensor types the Electronics Laboratory,
Automatic Control,  basic sensors used in Question and (position, temperature, pressure, introduction of basic
System Dynamics experiment sets, individual Answer, Self-Study etc), discussing the importance  sensors used in experiment
and Control Systems measurement attempts Method of measurement in control sets, individual
Chapter 1 review. systems, explaining the input- measurement attempts

output relationship and
exemplifying the sensor-actuator
connection.



Order Preparationinfo

2

2nd Week Lecture
Note Tracking,
Automatic Control,
Industrial Electronics
textbook related
section loaded into
the system

Examining the
relevant section of
the 3rd Week
Lecture Note
Tracking, Automatic
Control, System
Dynamics and
Control Systems,
Chapter 2 installed
on the system.

Week 4 Lecture
notes installed on
the system, Textbook
Instrumentation,
Sensors and Process
Control, Chapter 6,
Industrial Electronics
related topic review

Week 5 lecture notes
loaded into the
system, textbook
Industrial Electronics
related topic,
Sensors and
Actuators, relevant
chapter review

Week 6 Lecture
notes loaded into
the system, Textbook
Industrial Electronics
related topic,
Instrumentation,
Sensors and Process
Control, Chapter 6
related section
review

Laboratory

Using standard measuring
devices (multimeter,
thermometer) in the Electronics
Laboratory, Measuring the
same quantity with different
sensors and comparing the
results, Simple calibration
application (e.g. temperature
sensor vs. reference
thermometer)

Re-measuring the same
quantity with a measuring
device in the Electronics
Laboratory and comparing the
margins of error, practical
introduction to the concept of
calibration.

Thermocouple circuit
installation and temperature
measurement in the Electronics
Laboratory, ambient humidity
measurement with a humidity
sensor and recording the
results, comparison of
temperature/humidity values
measured with different
sensors, error analysis

Inspection of optical sensor
modules in the experimental
set in the Electronics
Laboratory, recording and
evaluation of measurement
data

Measurement application with
pressure transducer test set in
Electronics Laboratory,
Measurement of liquid level
with ultrasonic sensor,
Reporting of experimental
results

TeachingMethods

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Theoretical

Explaining the basic concepts of
metrology, defining
measurement standards,
classifying sensors, comparing
accuracy, precision and
repeatability, explaining the
concept of calibration

Identify control loop components
(reference, error, controller,
actuator, sensor), Explain the
concepts of measurement
accuracy and precision, Compare
error types (systematic and
random).

Describe temperature sensors
(thermistor, thermocouple, RTD,
semiconductor), Describe
humidity sensors (capacitive,
resistance type, optical), Explain
temperature and humidity
measurement principles,
lllustrate temperature and
humidity control applications in
industry (air conditioning, food,
automotive, etc.)

Explain the principles of light-
sensitive sensors (LDR,
photodiode, phototransistor),
define infrared (IR) and laser
sensors, and exemplify optical
detection methods and their
areas of use.

Explain the basic principles of
pressure and level sensors, give
examples of application areas,
and evaluate measurement
accuracy and error sources.

Practise

Using standard measuring
devices (multimeter,
thermometer) in the
Electronics Laboratory,
Measuring the same
quantity with different
sensors and comparing the
results, Simple calibration
application (e.g. temperature
sensor vs. reference
thermometer)

Re-measuring the same
quantity with a measuring
device in the Electronics
Laboratory and comparing
the margins of error,
practical introduction to the
concept of calibration.

Thermocouple circuit
installation and temperature
measurement in the
Electronics Laboratory,
ambient humidity
measurement with a
humidity sensor and
recording the results,
comparison of
temperature/humidity
values measured with
different sensors, error
analysis

Inspection of optical sensor
modules in the experimental
set in the Electronics
Laboratory, recording and
evaluation of measurement
data

Measurement application
with pressure transducer
test set in Electronics
Laboratory, Measurement of
liquid level with ultrasonic
sensor, Reporting of
experimental results



Order Preparationinfo

7  Week 7 lecture notes
loaded into the
system, textbook
Industrial Electronics
related topic title,
Instrumentation and
Sensors book
related chapter
review

9  Week 9 lecture notes
loaded into the
system, Industrial
Electronics book
related topic title,
Instrumentation and
Sensors book
related chapter
review

10 Week 10 lecture
notes loaded into
the system,
Industrial Electronics
book related topic
title, Instrumentation
and Sensors book
related chapter
review

11 Week 11 lecture
notes loaded into
the system,
Industrial Electronics
book related topic
title, Instrumentation
and Sensors book
related chapter

review

12  Week 12 Lecture
notes loaded into
the system,
Industrial Electronics
book related topic,
Sensors and
Actuators, motor
and signal
processing section
review.

13th Week Lecture
notes loaded into
the system, related
topic of Industrial
Electronics book,
examination of the
integration section
in control systems in
Sensors and
Actuators book.

13

Laboratory

Application of inductive and

capacitive proximity sensors in

the experimental set in the

Electronics Laboratory, Distance

measurement with proximity
sensors, Reporting of
measurement data and error
analysis

Motor speed measurement
experiment set in the
Electronics Laboratory,
Piezoelectric vibration sensor
application, reporting of
measurement data and error
analysis

Simple smoke/gas detection
experiments with gas sensors
(e.g. MQ-2) in the Electronics
Laboratory, color separation
application with color sensors
(TCS3200 etc.), recording and
reporting of measurement
results

Application of A/D converter in

the Experiment Set in the

Electronics Laboratory, transfer

of digital signal to analog
output with D/A converter,
analysis of measurement
results and error evaluation.

Speed control application on
DC motor experiment set in

Electronics Laboratory, Op-amp

based signal conditioning
circuit setup.

Microprocessor-based small
circuit setup in the Electronics
Laboratory, analysis and
reporting of measurement
results

TeachingMethods

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Telling Method,
Showing and Doing
Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

Theoretical

Explain the operating principles
of position and proximity
sensors, give examples of
application areas, and discuss
their industrial uses.

ARA SINAV

Define speed, vibration, and
acceleration sensors, explain their
operating principles, and give
examples of application areas.

Define color, gas, and biomedical
sensors, explain their basic
principles, and give examples of
their industrial applications.

Explain the characteristics of
analog and digital signals, define
A/D and D/A converters, explain
the concepts of resolution and
speed, and evaluate error
sources.

Explain the role of electric motors
in control systems (DC, AC,
stepper, servo) and define
filtering, amplification, and
isolation methods in signal
conditioning.

Explain the role of
microprocessors and PLCs in
control systems, define the
principles of data acquisition and
processing from sensors, explain
the use of digital and analog
inputs/outputs in PLCs, and
discuss examples of PLC-sensor
integration in industry.

Practise

Application of inductive and
capacitive proximity sensors
in the experimental set in
the Electronics Laboratory,
Distance measurement with
proximity sensors,
Reporting of measurement
data and error analysis

Motor speed measurement
experiment set in the
Electronics Laboratory,
Piezoelectric vibration
sensor application, reporting
of measurement data and
error analysis

Simple smoke/gas detection
experiments with gas
sensors (e.g. MQ-2) in the
Electronics Laboratory, color
separation application with
color sensors (TCS3200
etc.), recording and
reporting of measurement
results

Application of A/D converter
in the Experiment Set in the
Electronics Laboratory,
transfer of digital signal to
analog output with D/A
converter, analysis of
measurement results and
error evaluation.

Speed control application on
DC motor experiment set in
Electronics Laboratory, Op-
amp based signal
conditioning circuit setup.

Microprocessor-based small
circuit setup in the
Electronics Laboratory,
analysis and reporting of
measurement results



Order Preparationinfo

14 All sensor and
control topics
covered in previous
weeks, preparation
of project proposals.

15 Students prepare
project reports and
presentation
materials

Workload

Activities

Vize

Proje

Final

Laboratuvar

Ders Oncesi Bireysel Calisma
Ders Sonrasi Bireysel Calisma
Uygulama / Pratik

Ara Sinav Hazirhk

Final Sinavi Hazirlik

Teorik Ders Anlatim

Assesments

Activities
Final

Vize

Laboratory

Project groups in the
Electronics Laboratory will start
their experiments in the
laboratory environment, create
simple prototypes, and design
the sensor-control scenario
chosen by the students.

Completion of Project
applications in the Electronics
Laboratory and presentation,
feedback and general
evaluation.

Number

TeachingMethods Theoretical

Telling Method,

Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study industry.
Method

Telling Method,

Method, Problem
Solving Method,
Question and
Answer, Self-Study
Method

PLEASE SELECT TWO DISTINCT LANGUAGES

1,00
6,00
1,00
1,00
2,00
2,00
1,00
2,00
2,00
2,00

Weight (%)
60,00
40,00

Define the problem in the project
Showing and Doing development process, explain the
Method, Problem  selection of sensors and
actuators, and discuss example
project applications from

Explain project reporting and
Showing and Doing presentation techniques.

Practise

Project groups in the
Electronics Laboratory will
start their experiments in
the laboratory environment,
create simple prototypes,
and design the sensor-
control scenario chosen by
the students.

Completion of Project
applications in the
Electronics Laboratory and
presentation, feedback and
general evaluation.



Elektronik ve Otomasyon Bélimii / KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI PROGRAMI X Learning Outcome Relation

P.O.1 P.O.2
L.O.1
L.O.2
L.O.3
L.O.4

A A N UG
NN W W w

L.O.5

P.O.3:

P.O.4:

P.O.5:

P.0.6:

P.0.7:

P.0.8:

P.0.9:

P.0.10:

P.O.11:

P.0.12:

P.0.13:

P.0.14:

LO.1:

LO.2:

LO.3:

LO.4:

LO.5:

PO0.3 PO.4 PO.5 PO.6 PO.7 PO.8 PO.9 PO.10 P.O.11 P.O.12 P.O.13 P.O.14

3 2 3 2 2 2 2 1 5 3 2 5
4 3 4 2 3 3 3 1 5 4 3 5
3 3 5 4 3 3 3 2 4 4 4 4
3 3 5 3 2 3 3 2 4 4 3 4
4 5 5 4 4 3 3 2 4 5 5 5

Meslegi ile ilgili temel, glincel ve uygulamali bilgilere sahip olur.

is saghgr ve giivenligi, cevre bilinci ve kalite siirecleri hakkinda bilgi sahibi olur.
Meslegi icin glincel gelismeleri ve uygulamalari takip eder, etkin sekilde kullanir.
Meslegi ile ilgili bilisim teknolojilerini (yazilim, program, animasyon vb.) etkin kullanir

Mesleki problemleri ve konulari bagimsiz olarak analitik ve elestirel bir yaklasimla degerlendirme ve ¢éziim Gnerisini sunabilme becerisine
sahiptir.

Bilgi ve beceriler diizeyinde distincelerini yazil ve so6zli iletisim yolu ile etkin bicimde sunabilir, anlasilir bicimde ifade eder.
Alanti ile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve 6ngériilemeyen karmasik sorunlari cgzmek igin ekip Uyesi olarak sorumluluk alir
Kariyer yonetimi ve yasam boyu 6grenme konularinda farkindaliga sahiptir.

Alant ile ilgili verilerin toplanmasi, uygulanmasi ve sonuglarinin duyurulmasi asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltlrel ve etik degerlere
sahiptir.

Bir yabanai dili kullanarak alanindaki bilgileri takip eder ve meslektaslari ile iletisim kurar.
Kontrol ve otomasyon sistemlerinin temel prensiplerini agiklar, tasarimini ve montajini yapar.
Otomasyon sistemlerinde meydana gelebilecek arizalari tespit eder ve arizalar giderir.

PLC, mikrodenetleyici ve diger kontrol sistemleri igin yaziim gelistirir.

Endustriyel sensorler ve kontrol elemanlari hakkinda bilgi sahibi olur ve uygulamalar gelistirir.
Kontrol sistemlerinde kullanilan algilayici ve donisturtculerin ¢alisma prensiplerini agiklayabilir.
Farkli sensor ve donustirici tiplerini endustriyel uygulamalarda karsilastirabilir.

Deneysel uygulamalarda algilayicilari kullanarak 6lgiim yapabilir.

Olcii birimlerini, 8lciim amaclarini ve hata kaynaklarini analiz edebilir.

Mikrodenetleyici veya PLC tabanli dlcme ve kontrol devreleri tasarlayarak sonuclarini raporlarla sunabilir.
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